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AVISOS

LEIA COM ATENCAO ANTES DE OPERAR O DISPOSITIVO

ISENCOES LEGAIS
y Cumpra as leis e regulamentos aplicaveis que regem o uso de detectores de metal ao usar este detector. N&o use o detector sem autorizag&o em sitios protegidos ou arqueolégicos.
N&o use este detector perto de muni¢es nao detonadas ou em zonas militares restritas sem autorizacéo. Notifique as autoridades apropriadas com detalhes de quaisquer artefatos

histéricos ou culturalmente significativos que vocé encontrar.

AVISOS

y INVENIO é um dispositivo eletronico de Ultima geracéo. Nao monte ou opere o dispositivo antes de ler o manual do usuario.

y Nao armazene o dispositivo e a bobina sensora sob temperaturas extremamente baixas ou altas por longos periodos. (Temperatura de armazenamento: - 20°C a 60°C / - 4°F a 140°F)
y Nao mergulhe o dispositivo ou seus acessorios (exceto a bobina sensora e o sensor IPTU) em agua. Ndo exponha o equipamento a ambientes excessivamente Umidos.
y Proteja o detector contra impactos durante o uso normal. Para envio, coloque cuidadosamente o detector na caixa original e proteja-o com uma embalagem resistente a choques.

y O detector de metais INVENIO s6 pode ser desmontado e reparado pela Nokta & Makro Detectors ou seus Centros de Servigo Autorizados. A desmontagem/intrusdo nao autorizada
na caixa de controle do Detector de Metais, por qualquer motivo, anulara a garantia.

IMPORTANTE
y N&o use o dispositivo em ambientes fechados. O dispositivo pode fornecer constantemente sinais de alvo em ambientes fechados onde haja muitos metais presentes. Use o dispositivo

ao ar livre, em campos abertos.
y Nao deixe outro detector ou dispositivo eletromagnético se aproximar (10 m (30 pés)) do dispositivo.

¥ N&o carregue objetos metéalicos durante o uso do dispositivo. Mantenha o dispositivo longe dos sapatos enquanto caminha. O dispositivo pode detectar metais em vocé ou dentro de

seus sapatos como alvos.

Para consumidores na Unido Europeia: Nao descarte este equipamento junto com o
lixo doméstico geral. O simbolo do lixo com rodas cruzadas neste equipamento indica
que esta unidade néo deve ser eliminada juntamente com o lixo doméstico geral, mas
sim reciclada em conformidade com as regulamentacdes governamentais locais e
requisitos ambientais.
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CONTEUDO DO PACOTE

CONTEUDO DO PACOTE INVENIO

Caixa do sistema

Eixo e alca

Sensor IPTU

Bobina de pesquisa INV40

Bobina de pesquisa INV28

Maleta de transporte da caixa do sistema
Cinto de transporte

Fones de ouvido

Carregador CA

Carregador de carro

CONTEUDO DO PACOTE INVENIO PRO

Caixa do sistema

Eixo e alca

Sensor IPTU

Bobina de pesquisa INV40
Bobina de pesquisa INV56

Bobina de pesquisa INV28

Fones de ouvido

Maleta de transporte da caixa do sistema
Bateria Lipo sobressalente de 9500 mAh
Carregador CA
Carregador de carro

Cabo USB

Cabo USB

Capas protetoras

Bolsa de transporte do sensor IPTU
Hardware de montagem da bobina
Tela de protecéo solar

Estojo rigido de transporte a prova d'agua (IP67)

Arnés/Cinto de transporte/Corda elastica
Hardware de montagem da bobina
Bolsa de transporte do sensor IPTU
Capas protetoras

Tela de protecéo solar

Bolsa de transporte INV56

Estojo rigido de transporte a prova d'agua (IP67)
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CONJU

Insira as arruelas na forquilha do eixo inferior.

Insira o garfo do eixo inferior entre as abas de montagem da bobina sensora.

Prenda a bobina sensora ao eixo inferior usando a alavanca, a porca borboleta e a arruela sem apertar
demais.

Insira totalmente o eixo intermediario no eixo inferior e empurre-o até que ele entre em contato com o
batente. Em seguida, prenda com a trava da alavanca. Se o eixo inferior ndo estiver totalmente inserido,

o conector na extremidade do cabo n&o sairé da parte superior do eixo na préxima etapa.

Insira o cabo da bobina sensora através do eixo conforme mostrado na imagem.

Puxe a trava da alavanca do sensor IPTU, fixe-a no eixo no sentido mostrado na figura e empurre até
a trava do eixo. Em seguida, empurre a trava para prendé-la.

Una os dois conectores do cabo da caixa do sistema e do cabo da bobina prestando atenc&o aos
pinos e aperte. O cabo da caixa do sistema é uma espiral retratil e vocé pode puxa-lo caso néo consiga
unir os dois conectores faciimente.

Junte os eixos intermedi&rio e superior. Puxe o excesso de cabo para fora do orificio e empurre a trava
da alavanca no eixo superior para prendé-lo. Para ajustar o comprimento do eixo, afrouxe a trava da
alavanca no eixo intermediério, ajuste o comprimento a sua altura e pressione a trava para fixar.

Insira o conector do cabo de conexdo IPTU no soquete do sensor e fixe apertando a porca. Ao apertar,
vocé ouviré cliques. Isto é normal e indica que o conector esta travado.

Enrole o cabo de conex&o do sensor no eixo sem esticar muito.

Em seguida, conecte o conector ao soquete da caixa do sistema e prenda apertando a
porca.

Para ajustar o apoio de braco, afrouxe os parafusos. Deslize o apoio de brago para cima e para baixo
para ajusta-lo ao seu braco e prenda apertando os parafusos.

Ajuste a alca do apoio de braco para seu conforto.

A montagem esta concluida. Vocé pode comecar a usar o dispositivo apés a conclusao
da montagem do sensor IPTU explicada na proxima segéo.

CONJUNTO DO SENSOR IPTU
O angulo do sensor deve ser ajustado de acordo com o tipo de bobina fixada no
dispositivo. Para isso, a linha azul ou vermelha do adesivo localizado no sensor deve

estar alinhada com a linha azul ou vermelha da trava da alavanca do sensor. A linha
vermelha é para as bobinas de busca INV28 e INV40 e a linha azul é para a bobina de

busca INV56. O ajuste incorreto do angulo do sensor resultara em operagéo imprecisa
do sensor.

Detalhes sobre o uso do sensor IPTU e o que vocé deve prestar atencdo sdo explicados
mais detalhadamente no manual. Por favor, leia essas se¢Ges com atencéo!

N




CONJUNTO

Para usar a caixa do sistema em volta do pescoco, monte o cinto de transporte conforme mostrado
nas imagens abaixo.

MONTAGEM E DESMONTAGEM DA CAIXA DE TRANSPORTE DA CAIXA DO SISTEMA

Para retirar a caixa do sistema da maleta de transporte, siga as etapas abaixo. Para colocé-lo de volta na

caixa, inverta o processo.
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INTRODUCAO AO DISPOSITI
CAIXA DO SISTEMA

TELA LCD

TECLADO SUPERIOR - As funcdes dos botdes deste teclado sé&o explicadas
mais detalhadamente nas se¢des relevantes do manual.

BOTAO DE CONFIGURACOES: E utilizado para acessar as configuracdes nas
Telas de Detecgdo, Varredura e Resultados.

BOTAO TRACE: Serve para acompanhar a bobina buscadora na tela de detecgéo
com o sensor IPTU.

BOTAO PAN/ROTATE: Permite girar e deslizar o gréfico 3D na tela de resultados.

BOTAO DE CAPTURA DE TELA: Tira um instantaneo da tela. Pode ser usado
em todos os menus e telas. Depois de pressionar este botdo, ele pega a imagem da
tela, atribui um nimero de registro a ela e a salva em CAPTURAS DE TELA em
ARQUIVOS, gravando também sua data e hora. Ao pressionar este botdo, uma
janela com a seguinte mensagem aparecera na tela: "Captura de tela salva com
sucesso como...". Para remover esta janela, pressione o botdo OK ou BACK.

BOTAO INFO: Este botdo é utilizado para abrir e fechar a barra de informagées
localizada na parte inferior da tela.

BOTAO OPCOES: Permite acessar as configuracdes gerais do dispositivo.

BOTAO ON/OFF: Liga e desliga a caixa do sistema.

TECLADO INFERIOR - As func@es dos botdes deste teclado séo explicadas mais
detalhadamente nas segdes relevantes do manual.

BOTAO VOLTAR: Permite sair da tela atual ou voltar & anterior. Além disso, &
usado para remover janelas de mensagens pop-up da tela.

BOTAO OK: Este botéo é utilizado para confirmar uma agéo ou para ir para a tela
de resultados apds realizar uma varredura.

BOTOES DE DIREGAO/VOLUME/ZOOM: Este conjunto de teclas possui 3
funcdes diferentes:

1- Para navegar entre as opges do menu e ajustar as configuracdes.

2- Aumentar e diminuir o volume com os botdes mais (+) e menos (-) nas telas de
deteccdo e também durante a reproducao dos videos tutoriais.

3- Os botdes de zoom para cima e para baixo sdo usados para ampliar ou reduzir os
gréficos do sinal alvo nas telas de deteccédo. Eles também sdo usados para avangar
ou retroceder os videos tutoriais.

BOTAO ZOOM IN: aproxima os motivos de deteccdo e varredura na tela. Quando
totalmente ampliado, a escala é de 50cm.(20"). Também é usado para ampliar o
gréfico 3D na tela de resultados.

BOTAO ZOOM OUT: Afasta os motivos de detecgéo e varredura na tela. Quando
totalmente reduzido, a escala é de 800 cm. x 800 cm (Y 26 pés x 26 pés). Também é
usado para diminuir o zoom do gréafico 3D na tela de resultados.

ALTO-FALANTE

PARAFUSO DE FIXACAO DA TELA

TOMADA DE AUSCULTADORES COM FIO

TOMADA DE MEMORIA USB EXTERNA

BATERIA

BLOQUEIO DA BATERIA
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EIXO E PUNHO

BOTAO LIGA/DESLIGA: Liga e desliga o eixo e a alga. Funciona
independentemente da caixa do sistema.

TAMPA DO COMPARTIMENTO DA BATERIA
TOMADA DE ENTRADA DO SENSOR IPTU
GROUND BALANCE/PINPOINT E RETUNE TRIGGER

Este gatilho tem 3 fungdes:

1) E usado para balanceamento automatico do solo. Quando vocé empurra o gatilho
para frente, a tela de equilibrio do solo é exibida.

2) Nos modos sem movimento, € usado para reajustar o dispositivo. Para fazer isso,
vocé precisa puxar o gatilho uma vez em sua diregéo e solta-lo.

3) Nos modos de movimento, é usado para localizagdo. Vocé precisa puxar o gatilho
em sua direcdo e manté-lo pressionado para esta fungéao.

LANTERNA LED: E o farol usado para iluminar a area que vocé esta escaneando
durante a detecgdo a noite ou em locais escuros. Para ativar a lanterna LED, clique
duas vezes no botdo CLR na alga. Ele ndo funciona quando o eixo e a alga estéo
desligados. Recomenda-se liga-lo somente quando necessario, pois seu
funcionamento consome bateria extra
poder.

TECLADO DE EIXO E PUNHO

BOTAO VOLTAR: Tem a mesma fungéo do botdo VOLTAR da caixa do sistema.
Permite sair da tela atual ou voltar a anterior. Além disso, é usado para remover
janelas de mensagens pop-up da tela.

BOTAO CLR: Nas telas de deteccéo e varredura, pressione e segure este botdo
para limpar a tela e centralizar a bobina de busca (trazé-la para a origem) na tela.
Ele também liga a lanterna LED quando vocé clica duas vezes nela.

BOTAO SCAN: E usado para alternar para a tela de varredura e varrer os alvos
detectados. Por favor leia a se¢ao "digitalizacdo" para mais detalhes.

INDICADOR LED WiFi: Indica a conexdo sem fio entre a caixa do sistema e o
eixo e alga. Se o LED estiver aceso em vermelho, significa que ndo ha conexdo. Se
estiver aceso em verde, significa que eles estdo conectados.

BOTAO OK: Serve para confirmar uma agéo ou ir para a tela de resultados ap6s
realizar uma varredura.
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ENSOR IPTU (Unidade Integrada de Rastreamento Posicional)

A unidade IPTU, com a ajuda dos sensores integrados,
calcula os movimentos direita-esquerda e para frente

e para tras da bobina sensora

com precisdo e determina sua localizagao e altura
acima do solo.

Com o sensor IPTU, vocé pode acompanhar os pontos
inicial e final da &rea escaneada e visualizar a
localizag&o dos alvos detectados.

Além disso, vocé pode determinar a largura e o
comprimento da area digitalizada, a profundidade e o
formato do alvo, bem como as dimens6es com a ajuda
do sensor IPTU.

USO DO SENSOR IPTU

O uso correto do sensor IPTU é fundamental em termos de desempenho do dispositivo.
O sensor deve ser usado corretamente para que o dispositivo processe com preciséo as
formas, profundidade e dimensdes dos alvos e os exiba na tela.

Na inicializagé&o, o sensor IPTU estara ligado por padréo de fabrica. Com base no tipo
de bobina fixada ao dispositivo, a localizag&o e o angulo do sensor devem ser ajustados.
Também deve estar paralelo ao solo.

Para determinar se o sensor IPTU esta funcionando corretamente ou nédo, é necessario
observar os movimentos da bobina na tela. A medida que vocé move a bobina sensora,
a bobina na tela também deve se mover na mesma direcdo. Se vocé ndo conseguir ver

0s movimentos reais da bobina de busca na tela, pode haver 3 razées para isso:

1. O sensor pode néo ter sido calibrado ou pode ter sido calibrado incorretamente.

2. Se o solo for de uma Unica cor e néo tiver textura (como terreno coberto de neve), o

sensor podera nédo funcionar corretamente.

3. Nos casos em que a sombra do sensor cai na frente da bobina sensora, o sensor

pode néo funcionar corretamente.

COISAS PARA PRESTAR ATENGAO AO USAR O SENSOR IPTU:

1) Primeiro, ajuste o comprimento do eixo e o angulo da bobina para a posicao de busca.
Em seguida, coloque a bobina sensora em uma superficie plana, ajuste o angulo da
bobina sensora para que fique paralela ao solo e encoste-a em um objeto fixo, como
uma arvore, pedra ou parede. Se ndo houver lugar para apoia-lo, segure-o firmemente
com a mao.

2) Vocé deve calibrar o sensor antes de cada uso ou se tiver alterado seu angulo. O

processo de calibracéo deve ser realizado em uma superficie plana. Vocé pode encontrar
mais detalhes sobre calibragéo nas proximas se¢des do manual.

3) A localizacéo e o angulo do sensor devem ser ajustados adequadamente de acordo
com a bobina utilizada.

NOTA: Quando a bobina sensora INV56 estiver acoplada ao dispositivo, a mensagem
"Conecte o sensor ao 2° furo!" aparecera na tela.

Ao montar a bobina INV56 no eixo, se vocé deixou o angulo do sensor na linha vermelha
e néo o alinhou com a linha azul, o campo de visdo do sensor sera restringido pela
bobina sensora conforme mostrado na imagem.

Nesse caso, desparafuse o sensor e recoloque-o de forma que as linhas azuis fiquem
alinhadas conforme mostrado na imagem. Entéo vocé pode pressionar o botdo OK para
limpar a mensagem. Se voce retirar a bobina INV56 e colocar a bobina INV28 ou INV40,

desta vez aparecerd a mensagem "Coloque o sensor no 1° furo!".

4) A lente do sensor deve estar limpa. Qualquer poeira, lama, etc. na lente impedira o
dispositivo de obter dados precisos.

5) A altura do sensor acima do solo deve ser de no minimo 25cm. (10") - méaximo 80cm.
(31,5"). A altura recomendada é entre 30cm.- 50cm. (y12"-20").

6) Preste atengédo para manter os pés afastados do campo de visdo do sensor.

7) O sensor pode nédo funcionar com preciséo na neve.

8) Usar o sensor em superficies planas e lisas (como ladrilhos ou piso de madeira) em
locais como residéncias ou escritérios pode produzir resultados errados.

9) Depois que o sensor estiver calibrado, alterar o angulo do sensor ou da bobina
sensora resultaré na obtengdo de dados imprecisos.

10) Durante dias ensolarados, se a sombra do sensor cair na frente da bobina, o sensor
ndo funcionara. Nesse caso, vocé pode tentar estender o comprimento do eixo. Se o
sensor ainda néo estiver funcionando, vocé precisard mudar de dire¢do para evitar a luz
solar.

11) O sensor pode nédo obter dados precisos se a bateria do eixo e da al¢a estiver fraca.
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BATERIA

INVENIO funciona com 2 baterias de polimero de litio. Um deles esta localizado dentro da

caixa do sistema (5500mAh) e o outro esta na parte traseira do eixo (5400mAh).

Além disso, o INVENIO Pro inclui uma bateria sobressalente de 9500mAh que proporciona
maior duracéo da bateria para a caixa do sistema.

Vida util da bateria:
Bateria da caixa do sistema de 5.500 mAh: aproximadamente 5 horas
Bateria de eixo e al¢a de 5400 mAh: Aproximadamente 9 horas

Bateria sobressalente da caixa do sistema de 9.500 mAh: aproximadamente 9 horas

Lanterna LED, brilho, uso de alto-falante ou fones de ouvido com/sem fio, etc. sdo fatores

que afetam a vida Util da bateria.

No INVENIO Pro, a duragéo da bateria varia de acordo com a frequéncia operacional.

A vida util da bateria serd menor em 5kHz em comparagdo com outras frequéncias.

Carregando
Carregue a caixa do sistema INVENIO, o eixo e a alca antes do uso inicial. O carregamento
levara aproximadamente 2 horas para cada bateria. A bateria sobressalente que

acompanha o INVENIO Pro levara cerca de 4 horas para carregar.

Vocé pode carregar as baterias enquanto elas estéo instaladas no dispositivo ou retira-las
e carrega-las.

NOTA: Se vocé carregar a bateria da caixa do sistema no dispositivo, o icone da bateria

sempre aparecera como carregando. Mesmo que a bateria esteja cheia, o icone nédo
mostrara bateria cheia. O icone exibira o status da bateria cheia apds remover o carregador.

Para remover a bateria da caixa do sistema, empurre a trava da bateria mostrada na

imagem para cima. A bateria ird saltar um pouco. Em seguida, puxe-o para removeé-lo.

Para remover o eixo e a al¢a da bateria, empurre as abas em cada lado da tampa da
bateria e remova a tampa.

Depois de remover a bateria, conecte o carregador na tomada de carregamento da bateria.
Apo6s a concluséo do carregamento, insira a bateria de volta no compartimento e feche a
tampa. Certifique-se de que as abas estejam firmemente no lugar.

s

NOTA: Ao inserir a bateria, preste atencéo na diregdo dos soquetes.

Durante o carregamento, o LED da bateria acendera em vermelho. Quando a bateria

estiver cheia, ficaré verde.

NOTA: O LED do carregador n&o indica o status do carregamento, ele fica sempre verde.

NOTA: Se vocé carregar a bateria enquanto o dispositivo estiver ligado, vocé vera um
sinal de carga dentro dos icones da bateria na barra de INFORMAGOES.

IMPORTANTE! N&o use um adaptador de carregamento diferente daquele fornecido com
o seu dispositivo!

Bateria Fraca

Existem 2 icones de bateria, numerados como 1 e 2, na barra INFO na parte inferior da
tela. A bateria 1 indica o status da vida til da bateria da caixa do sistema e a bateria 2
indica o status da vida util da bateria do eixo e da alga. Quando as baterias estiverem
carregadas, os icones ficardo verdes e quando as baterias estiverem fracas, eles ficarédo
vermelhos e o aviso de bateria fraca ira

aparecer na tela.

AVISOS DE BATERIA:

N&o exponha o dispositivo a temperaturas extremas (por exemplo, porta-malas ou porta-
luvas de um carro)

N&o carregue a bateria em temperaturas acima de 35° C (95° F) ou abaixo de 0° C (32° F).
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USO CORRETO

A altura do eixo esta errada A altura do eixo esta correta
E muito importante ajustar corretamente o cano a sua altura para poder pesquisar Ajuste a altura da haste para que vocé fique na posicéo vertical, seu brago
sem desconforto e cansago. esteja relaxado e a bobina detectora esteja aproximadamente 5 cm (~2")

acima do solo.

MANEIRA CORRETA DE VARREDURA
[ Angulo errado da bobina de busca Angulo errado da bobina de busca [ Angulo correto da bobina de busca ]
[ Maneira incorreta de varrer ] [ Maneira correta de varrer ]
E importante manter a bobina sensora paralela ao solo para obter resultados A bobina sensora deve estar sempre paralela ao solo.
precisos.
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BARRA DE INFORMAGCOES

Esta é a barra de informagdes localizada na parte inferior da tela. Ver

na barra de informacdes, basta pressionar o botéo INFO. Ele se oculta automaticamente ou
pressionando o botdo INFO novamente. Se houver um aviso na se¢éo de mensagens, a

barra INFO reaparecera ap6s um determinado periodo de tempo.

Podemos visualizar a barra INFO em 3 se¢des conforme abaixo:

Lado esquerdo
Mostra quais bot6es de comando podem ser usados em cada tela ou menu

(Voltar/OK/Bot6es direcionais/CLR/Scan). Os ativos aparecerdo em verde, 0s inativos

aparecerao em vermelho.

Secdo intermediaria

Mostra o modo, frequéncia operacional e mensagens de adverténcia.

As mensagens que podem aparecer sdo as seguintes:

Sobrecarga

Aparece na tela simultaneamente com o alarme de sobrecarga. Isso acontece quando a
bobina buscadora encontra uma superficie préxima ou um objeto muito grande. O dispositivo
volta a operagdo normal se vocé levantar a bobina. Se o alarme e a mensagem continuarem

ao longo de uma linha longa, vocé podera estar sobre um metal comprido, como um cano.

Em caso de alta mineralizacéo, o aparelho pode sobrecarregar. Se a causa da sobrecarga
nao for um metal grande, pode ser o préprio aterramento e esta situacéo pode ser superada
diminuindo a sensibilidade.

A bobina esta desconectada!

Indica uma interrupg&o no sinal do transmissor da bobina sensora. O conector da bobina
sensora pode estar solto, solto ou desconectado. Se vocé possui outro detector com o
mesmo conector de bobina, certifique-se de ndo conectar a bobina errada por engano. Se
nenhuma das opgdes acima existir, a bobina sensora ou seu cabo podem estar com defeito.
Se o problema persistir quando vocé trocar a bobina sensora, pode haver um problema no
circuito de controle da bobina.

O Wi-Fi esta desligado
Ele aparecera na tela quando ndo houver conexdo sem fio entre
a caixa do sistema, o eixo e a alca. Nesse caso, primeiro verifique se o eixo e a al¢a estdo
colocados ou néo. Se estiver ativado, tente mudar o canal WiFi.

Para isso, pressione o botdo OPTIONS, selecione "Wireless Shaft Channel" e pesquise os
canais.

O eixo néo esté conectado!

Ele aparece na tela quando o Wireless Shaft Channel é desligado.

Atualize GB!

Esta mensagem aparecera nas seguintes situagdes: Quando a frequéncia operacional for
alterada (somente no INVENIO Pro), quando o nivel de sensibilidade for alterado ou quando
as configuragdes do modo forem restauradas aos padrdes de fabrica. Isso indica que vocé

deve aterrar novamente o dispositivo. Depois de equilibrar o solo, a mensagem desaparece.

Calibre o sensor!

Ele aparece na tela na inicializac@o ou quando vocé muda para a tela de detecgdo com o
sensor IPTU. Para o processo de calibracéo, pressione o botdo SETTINGS e selecione

"Calibrar o sensor". Para obter mais detalhes, leia as se¢des relevantes do manual.

Bombeie a bobina!
Esta mensagem aparece quando o gatilho é empurrado para frente para equilibrio automatico
do solo. N&o indica nenhum erro ou problema.

Indica apenas o que deve ser feito.

Lado direito

Esta secao mostra o status de alguns recursos de hardware do dispositivo.

Indica o status da conexao sem fio entre o
=
L L]

caixa do sistema e eixo e al¢a. Verde significa conectado, vermelho significa
desconectado.

ﬂ * Se os fones de ouvido sem fio opcionais estiverem conectados, o icone do
fone de ouvido aparecera. Caso contrério, o icone do alto-falante sera
exibido. Se o volume estiver desligado, os icones passarédo de verde para

vermelho.

Indica se a vibracéo esta ligada ou desligada. Se estiver verde, a vibracéo esta
ativada. Se estiver vermelho, a vibracéo esta desligada.

ﬁ Na tela CONFIGURAGOES ou ARQUIVOS indica a detecgdo de um drive USB
externo.

O icone da bateria nimero 1 mostra o status da vida Util da bateria da caixa
do sistema e o icone da bateria nimero 2 mostra o status da vida util da
bateria do eixo e da al¢a (somente quando o eixo e a alga estéo ligados).

1..2 Quando a bateria da caixa do sistema estiver descarregada, os nimeros da
9 . . . - .
contagem regressiva antes do sistema desligar serdo mostrados aqui.
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O equilibrio do solo pode ser realizado de trés maneiras com o INVENIO: Automatico,
Manual e Rastreador.

A tela de equilibrio do solo é uma janela separada nas telas de detecgéo (exceto para o
modo Anomalia e Cavidade do Solo). Na tela de deteccéo com o sensor IPTU, vocé pode
remover a tela de equilibrio do solo pressionando o botédo INFO mas ela fica fixada na tela
de deteccéo sem o sensor IPTU. A janela de equilibrio do solo é dividida em 2 partes: A
parte superior mostra as alteracdes instantaneas no valor do equilibrio do solo durante a

pesquisa e a parte inferior mostra o valor ajustado do equilibrio do solo.

Se o gatilho for pressionado durante a execugéo de um equilibrio de solo automético ou
manual, o dispositivo mudaré para o modo All Metal automaticamente em segundo plano,
sem qualquer indicagéo ao usuério, independentemente do modo de pesquisa selecionado.

Apbs a concluséo do equilibrio do solo, o valor do equilibrio do solo € mostrado em
“Ajustado” na janela de equilibrio do solo.

Equilibrio Automético do Solo

O equilibrio automético do solo é realizado da seguinte forma em todos os modos de pesquisa:
1) Primeiro, encontre um local no solo onde néo haja metal presente.

2) Empurre o gatilho de equilibrio de solo para frente e segure-o. A tela de equilibrio do

solo sera exibida automaticamente e a palavra "Automatico” aparecera maior na tela.

L ELITEL

omatic

Adjusted

Pump the Coil!

3) Segure a bobina sensora paralela ao solo. Continue a empurrar e segurar o gatilho para
frente e comece a bombear a bobina sensora para cima e para baixo a partir de cerca de
20 cm. (~8") acima do solo até 5 cm. (~2") fora do chdo com movimentos suaves e

mantendo-o paralelo ao chéo (isso também é mostrado pela animagéo na tela).

4) Continue até ouvir um sinal sonoro indicando a concluséo do equilibrio do solo. Com
base nas condigdes do solo, normalmente sdo necessarias cerca de 2 a 4 bombas para

que o equilibrio do solo seja concluido.

10

5) Quando o gatilho de equilibrio de solo € liberado, o dispositivo continua a operar no

modo All Metal por um curto periodo de tempo e a janela de equilibrio de solo permanece

na tela. A palavra "Manual" aparecera maior na tela. Isto torna possivel ajustar manualmente
o valor do equilibrio automatico do solo. Consulte a se¢do "Equilibrio manual do solo" a
seguir para obter mais informag6es sobre esse recurso. Se nenhum botéo for pressionado
por algum tempo, o dispositivo retornaré automaticamente a tela de deteccéo. Se ndo

quiser esperar pelo periodo de tempo limite, vocé pode alternar para a tela de detecgcdo
puxando e soltando o gatilho

uma vez.

6) Apds a concluséo do equilibrio automatico do solo, o valor do equilibrio do solo sera

mostrado em "Ajustado” na janela de equilibrio do solo e sera igual ao valor "Instantaneo".
O dispositivo continua a

equilibrio do solo e produz um sinal sonoro enquanto vocé mantém o gatilho pressionado
para frente e bombeia a bobina. Para garantir que o equilibrio do solo esteja adequado,
equilibre o solo pelo menos 2 a 3 vezes e verifique os valores de equilibrio do solo na tela.
Em geral, a diferenca entre os valores n&o deve ser superior a 1-2 nimeros.

7) Se vocé nao conseguir equilibrar o solo, em outras palavras, se nenhum sinal sonoro
for produzido, significa que o solo € muito condutivo ou ndo mineralizado ou ha um alvo
logo abaixo da bobina de busca. Nesse caso, tente novamente o equilibrio do solo num
local diferente. Se vocé ainda néo conseguir equilibrar o solo, leia a segéo intitulada
"Detalhes importantes sobre o equilibrio do solo".

NOTA: Se o valor do estabilizador estiver definido como alto, o dispositivo podera néo
equilibrar automaticamente o solo. Nesse caso, va para as CONFIGURAGOES do modo
All Metal e selecione Estabilizador. Abaixe o valor do estabilizador primeiro. Apés o

equilibrio do solo, defina o valor do Estabilizador de volta ao seu nivel original.

Equilibrio manual do solo

Permite modificar manualmente o valor do equilibrio do solo. N&o é preferido principalmente
porgue leva tempo. No entanto, € a opcéao preferida nos casos em que um equilibrio de
solo bem-sucedido néo pode ser realizado usando outros métodos ou s@o necessarias
pequenas correcdes para o equilibrio de solo automatico.

INVENIO foi projetado para permitir o balanceamento automatico do solo de maneira
conveniente em qualquer tipo de solo. Portanto, é recomendado realizar o equilibrio
automatico do solo na inicializagéo. No entanto, o aterramento pode néo ser adequado
para o balanceamento automético do solo em alguns casos e o dispositivo nédo pode fazer
o balanceamento do aterramento nesses motivos. Por exemplo, areia molhada de praia,
solos contendo &gua alcalina ou salgada, locais intteis, campos arados, terrenos altamente
mineralizados e terrenos com mineralizagdo muito baixa néo séo adequados para o
equilibrio automatico do solo. Nesses terrenos, vocé pode realizar o balanceamento
manual do solo.

No entanto, o equilibrio manual do solo requer uma habilidade que se desenvolve ao longo

do tempo através da pratica.

Para realizar o equilibrio manual do solo:

1) Primeiro, encontre um local de aterramento onde n&o haja metal presente e mude o
dispositivo para o modo All Metal.

2) Voceé precisa ouvir os sons vindos do solo para realizar o equilibrio manual do solo.
Bombeie a bobina de busca para cima e para baixo em cerca de 20 cm. (~ 8") acima do

solo até 5 cm. (~2") do solo com movimentos suaves e mantendo-o paralelo ao solo.

Se o som ficar mais alto ao levantar a bobina sensora acima do solo, o valor do equilibrio
do solo é muito baixo, em outras palavras, o efeito do solo é negativo e o valor do equilibrio
do solo precisa ser aumentado usando o sinal de mais (+) botdo. Por outro lado, se 0 som
ficar mais alto ao abaixar a bobina detectora até o solo, o valor do equilibrio do solo é
muito alto, ou seja, o efeito do solo é positivo e o valor do equilibrio do solo precisa diminuir
usando o sinal negativo. ( - ) botéo.
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3) Empurre o gatilho de equilibrio de solo para frente uma vez e solte-o. A tela de
equilibrio do solo sera aberta e permanecera na tela por um tempo.

Vocé pode retornar a tela de equilibrio de solo empurrando o gatilho de equilibrio de
solo para frente se a tela mudar.

Automatic

L ELTTEL

76,0

Adjusted

90,00

O equilibrio manual do solo funciona na faixa de 0,00 a 99,80.
No entanto, cada valor abrange 5 passos utilizados para ajuste fino dentro de si e estes
passos sdo indicados como mdltiplos de 20.

Pressione o botdo mais (+) ou menos (-) para aumentar ou diminuir o valor do equilibrio
do solo, respectivamente. Se o bot&o for pressionado uma vez por vez, os valores
serdo contados um por um e se for mantido pressionado, os valores mudar@o
rapidamente.

4) Repita o procedimento acima até que o som ouvido do solo seja eliminado.

O som pode néo ser completamente eliminado em algumas areas. Nestes casos, ouca
os sons produzidos ao mover a bobina detectora em diregéo e afastamento do solo

para verificar se o equilibrio do solo esté correto. Se ndo houver diferenca entre os dois
sons, o equilibrio do solo esté definido corretamente.

O dispositivo retornara a tela de deteccéo automaticamente apés um curto periodo de
tempo ap6s a concluséo do equilibrio do solo. Se vocé néo quiser esperar pelo periodo
de tempo limite, basta puxar e soltar o gatilho uma vez para ir para a tela de deteccé@o
instantaneamente.

IMPORTANTE! Detectoristas experientes ajustam a configuracéo de equilibrio do solo
para uma resposta ligeiramente positiva (um som fraco, mas audivel, é produzido
quando a bobina de busca se aproxima do solo). Este método pode produzir resultados
favoraveis para usuarios experientes em determinados campos onde séo procurados
alvos pequenos.

Monitorando

Este recurso esta presente apenas nos modos de movimento e néo esta disponivel nos
modos sem movimento.

Nesta opg¢do o usudrio ndo precisa fazer nenhum ajuste.

O recurso de rastreamento é ativado selecionando-o nas configura¢des dos modos de
movimento e colocando-o na posicéo ligado. A palavra "Tracking" sera exibida em
verde na parte inferior da janela de equilibrio do solo.

O dispositivo atualiza o equilibrio do solo automaticamente enquanto a bobina sensora
é balangada sobre o solo e mostra o valor do equilibrio do solo na janela de equilibrio
do solo. Ele néo fornece nenhum feedback ao usuario (como o sinal sonoro no equilibrio
automatico do solo).

Enquanto o rastreamento esta ativo, o dispositivo pode produzir inicialmente um sinal
alto ao detectar uma estrutura de solo diferente (por exemplo, uma rocha mineral) ou
um alvo. Neste caso, balance a bobina sensora sobre o local onde o dispositivo produz
o sinal. Se 0 som permanecer 0 mesmo e o
dispositivo mostrar um 1D, possivelmente é um alvo. Se o som atenuar muito ou se
perder apés algumas oscilagdes, significa que o aparelho produziu um sinal para a

diferente estrutura do solo ou para uma pedra.

NOTA: E recomendado que vocé use o rastreamento no modo All Metal e ndo nos
modos de discriminacéo.

NOTA: O rastreamento ndo é uma configuragéo especifica do modo; quando ativado,
também estara ativo em outros modos de movimento. Se vocé mudar para um dos

modos sem movimento enquanto o rastreamento estiver ativado, ele sera desligado e

quando vocé voltar para o modo de movimento, ele sera ativado novamente automaticamente.

O rastreamento é adequado para uso em areas onde diferentes estruturas de solo

estao presentes no mesmo terreno ou em campos onde as rochas mineralizadas estéo
amplamente dispersas. Se vocé usar o rastreamento de solo em areas onde as rochas
quentes estdo intensamente presentes, o dispositivo podera ndo ser capaz de eliminar

essas rochas altamente mineralizadas ou vocé poderé perder os metais menores ou
mais profundos.

IMPORTANTE! Certifique-se de que o rastreamento esteja desativado durante os
testes aéreos. Caso contrario, o dispositivo tentara realizar o equilibrio do solo no alvo
e a profundidade sera reduzida.

Valor do equilibrio do solo

O valor do equilibrio do solo fornece informacdes sobre o terreno que vocé esta
pesquisando. Alguns tipos de solo tipicos sé@o os seguintes:

0-25 Agua salgada imida ou solos alcalinos imidos

25-50 Agua salgada imida e solos alcalinos imidos cobertos com camadas secas
50-70 Solos regulares e de baixa qualidade

70-90 Solos altamente magnéticos, magnetita ou maghemita e solos similares altamente
mineralizados, areia preta.

Detalhes importantes sobre o equilibrio do solo

1) Na inicializacéo, o valor do equilibrio do solo é definido como 90. O dispositivo pode
realizar o equilibrio do solo automaticamente dentro das seguintes faixas para cada
tipo de bobina sensora:

Bobina de busca INV28: 40,00 - 99,00
Bobina de busca INV40: 20,00 - 99,00
Bobina de busca INV56: 0,00 - 99,00

2) Se a mineralizagéo do solo for muito baixa, o equilibrio automético do solo podera
falhar. Nesse caso, vocé pode tentar o balanceamento manual do solo.

3) Vocé pode testar a precisdo do equilibrio do solo com localizag&o nos modos de
movimento. Apds o equilibrio do solo, se vocé nédo receber nenhum som ou receber um
som fraco ao mover a bobina de busca para mais perto do solo no modo preciso, o
equilibrio do solo foi bem-sucedido. Se o som ficar mais alto quando vocé mover a
bobina detectora para mais perto do solo, o equilibrio do solo nédo sera bem-sucedido.
Neste caso, basta alterar a sua localizagdo. Se o equilibrio do solo néo for possivel
apesar desses esforgos, vocé devera continuar sua busca sem realizar o equilibrio do
solo.




Machine Translated by Google

EQUILIBRIO DO SOLO

Vocé ndo pode pesquisar nos modos Todo Metal e Sem Movimento (exceto para

Anomalia e Cavidade do Solo) sem balanceamento do solo. Vocé precisa usar um
dos modos de discriminacé@o e aumentar a Discriminacéo

valor até que o ruido seja eliminado.

4) Uma vez estabelecido o equilibrio do solo, ele permanecera satisfatério por muito
tempo na maioria das areas. No entanto, se vocé encontrar uma estrutura de solo
escavada, preenchida ou geologicamente composta, o balanceamento do solo
devera ser realizado novamente para se adaptar a estrutura variavel do solo.

Além disso, o balanceamento de aterramento é recomendado se vocé alterar a
frequéncia operacional do INVENIO Pro (5kHz/14kHz/20kHz) em determinadas
condigdes de aterramento.

ID DO ALVO

TARGET ID é o nimero produzido pelo detector de metais com base na
condutividade dos metais e d4 uma ideia ao usuario sobre qual pode ser o alvo. O
ID do alvo é mostrado com dois digitos no display e varia entre 00 e 99.

Em alguns casos, o dispositivo pode produzir varios IDs para o0 mesmo alvo. Em
outras palavras, os IDs podem ficar nervosos. Isto pode resultar de varios fatores.
Orientacéo do alvo, profundidade, pureza do metal, corroséo, nivel de mineralizagdo
do solo, etc. Até mesmo a direcdo da oscilagcdo da bobina sensora pode fazer com

que o dispositivo gere varios IDs.

Em alguns casos, o dispositivo pode ndo fornecer qualquer ID. O dispositivo precisa
receber um sinal forte e claro do alvo para fornecer uma identificagdo. Portanto,
pode néo ser possivel fornecer uma identificacdo para alvos em profundidades
marginais ou alvos menores, mesmo que o dispositivo os detecte.

Tenha em mente que os IDs dos alvos séo “provaveis”, ou seja, valores estimados
e nao seria possivel saber exatamente as propriedades de um objeto enterrado até
que ele fosse escavado.

5) Ao utilizar a bobina grande opcional, bombeie a bobina mais lentamente e ndo a
mantenha muito préxima do solo.

6) Em alguns casos em que o valor do estabilizador esta definido como alto, o
dispositivo pode nédo conseguir equilibrar o solo automaticamente. Nesse caso,
primeiro diminua o valor do Estabilizador e, ap6s o balanceamento do solo, retorne-
0 ao nivel anterior.

7) Se o recurso de vibragéo estiver ativado, mesmo se vocé estiver usando um dos
modos sem movimento onde esse recurso ndo esta ativo, o dispositivo vibrara
durante o equilibrio do solo porque ele muda para o modo All Metal para realizar o
equilibrio do solo.

Os IDs de metais néo ferrosos, como cobre, prata, aluminio e chumbo, séo altos. A
faixa de identificagdo alvo do ouro é ampla e pode estar dentro da mesma faixa de
residuos metalicos, como ferro, folha metélica, tampas de rosca e abas de puxar.
Portanto, se vocé estiver procurando por alvos de ouro, espera-se desenterrar
alguns metais residuais.

NOTA: Tenha em mente que alvos grandes terdo ID maior que o esperado, mesmo
que possam ter condutancia inferior.

IMPORTANTE! INVENIO Pro usa uma escala de identificacdo normalizada. Em
outras palavras, os IDs ndo mudardo com a mudanga de frequéncia e o dispositivo
ird gerar os IDs de 14kHz em cada frequéncia. No entanto, com base nas condi¢des
do solo, os IDs podem variar para determinados metais.
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OPTIONS
FREQUENCY
FREQ Y SHIFT
PTU SENSOR
WIRELESS HEADPHO
WIRELESS

KEYPAD BALKLGH
LANGUAGE

TIME / DATE

€M/ INCHES

OTHERS

FIRMWARE UPDATE

FACTORY SETTINGS
ARCHIVES

Vocé pode navegar entre as OPCOES com os botdes para cima e para baixo.

Vocé pode alterar o valor usando os botdes de mais (+) e menos (-). Se os botdes para
cima/para baixo e +/- forem mantidos pressionados, as opgdes e os valores mudardo
rapidamente. As opcdes sdo mostradas em branco. Quando selecionados, eles ficardo
laranja. Os valores correspondentes de uma opgao sdo mostrados em branco, o
selecionado ficaré vermelho e uma vez ajustado serd mostrado em amarelo.

NOTA: Independentemente da tela em que vocé estiver, quando o botdo OPTONS for
pressionado, o dispositivo exibira a tela OPTIONS. Vocé pode voltar para a tela anterior
pressionando o botdo BACK.

FREQUENCIA E

usado para alterar a frequéncia de operagdo do dispositivo. INVENIO funciona apenas
em 14kHz. Portanto, esta opcéo ndo pode ser selecionada no INVENIO e est ativa
apenas no INVENIO Pro.

Apbs selecionar a opgdo FREQUENCIA, altere a frequéncia usando os botdes mais (+) e
menos (-). Vocé ouvird o som do circuito do relé no eixo; isto € normal.

INVENIO oferece 3 frequéncias de operagédo — 5kHz, 14kHz e 20kHz — para atender
diferentes tipos de alvo e solo. Com base na frequéncia selecionada, o desempenho de
deteccao do detector para diferentes tipos de alvos iré variar. A lista abaixo inclui, mas
néo esté limitada a, diferentes tipos de metas que correspondem a cada frequéncia:

5kHz: Grandes objetos ferrosos e néo ferrosos - Alta condutividade (prata, cobre etc.) -
Alvos médios ou relativamente pequenos em solo ndo mineralizado sem lixo de ferro -
Massas ferrosas e militares.

14kHz: Uso geral - Alvos de tamanhos diferentes em solos de mineralizacéo média-alta.

20kHz: Moedas pequenas e objetos grandes com diferentes condutividades, bem como
moedas grandes e finas - Moedas de ouro, anéis, pequenas joias, chapas de ferro, folhas

metélicas - Pequenos alvos em lixo de ferro.

IMPORTANTE! Lembre-se de aterrar novamente o equilibrio ao alterar a frequéncia.

MUDANGA DE FREQUENCIA

Ele permite que vocé mude a frequéncia em pequenos passos. E utilizado para eliminar a
interferéncia eletromagnética que o dispositivo recebe de outro detector que opera na
mesma faixa de frequéncia préximo ou do entorno. Se for recebido muito ruido quando a
bobina sensora for levantada no ar, isso pode ser causado pelos sinais eletromagnéticos
locais ou por configurag@es de sensibilidade excessivas.

Para eliminar o ruido causado pela interferéncia eletromagnética, tente primeiro mudar a
frequéncia antes de diminuir a sensibilidade para obter desempenho maximo de
profundidade. A mudanca de frequéncia consiste em 5 etapas (-2/-1/0/+1/+2). A
configuragdo padrdo é 0, que é a frequéncia central.

s

IMPORTANTE! A mudanca de frequéncia pode prejudicar o desempenho. Portanto,
sugere-se que vocé ndo mude a frequéncia, a menos que seja necessario. Nos casos em
que a interferéncia néo pode ser eliminada com a mudanca de frequéncia, no INVENIO
Pro a frequéncia de operacéao do dispositivo (5kHz / 14kHz / 20kHz) também pode ser
alterada.

SENSOR IPTU

Permite ligar e desligar o sensor IPTU e alternar entre 2 telas de detec¢do — uma com e
outra sem sensor. O dispositivo iniciara na tela de detec¢do com o sensor IPTU na
inicializagdo. Se desejar, vocé pode desligar o sensor IPTU usando esta opcéo e passar
para a tela de detecgéo sem o sensor IPTU.

CANAL DE AUSCULTADORES SEM FIO
E usado para mudar o canal dos fones de ouvido sem fio opcionais.
Consiste em 5 canais e uma posi¢do desligada. Quando estiver desligado, ndo havera

conexéo sem fio disponivel para os fones de ouvido.

Vocé varre os canais manualmente ou automaticamente. Para digitalizar manualmente,

use os botbes de mais (+) e menos (-) quando a opcéo estiver selecionada. Cada vez que
voceé pressiona o botdo + ou -, é necessario aguardar aproximadamente 1 segundo. Se
quiser fazer a varredura dos canais automaticamente, pressione o botdo OK quando a
opcéo for selecionada. Os canais seréo verificados um por um e sera tentada uma

conexdo automatica. Se desejar, vocé pode cancelar a verificagdo automatica pressionando
o botdo OK. Se nenhuma conexao for feita apds a varredura automética de cada canal, a
varredura sera encerrada.

CANAL DE EIXO SEM FIO

E usado para alterar o canal de conexdo sem fio do eixo e da alga. Consiste em 32 canais
e uma posicédo desligada. Quando estiver desligado, ndo havera conexdo sem fio
disponivel entre a caixa do sistema e o eixo e a alga. Para varrer os canais manualmente,
vocé pode usar os botdes mais (+) e menos (-). Cada vez que vocé pressiona o botdo +
ou -, € necessario aguardar aproximadamente 1 segundo. Se quiser fazer a varredura dos
canais automaticamente, pressione o botdo OK quando a opcéao for selecionada. Os
canais serdo verificados um por um e sera tentada uma conexdo automatica. Se desejar,
voceé pode cancelar a verificagdo automatica pressionando o botdo OK. Se nenhuma

conexao for feita apds a varredura automética de cada canal, a varredura seré encerrada.

VOLUME

Este controle permite aumentar ou diminuir o volume do dispositivo com base na sua
preferéncia e nas condi¢cdes ambientais. O nivel de volume pode ser ajustado de 0 a 10
usando os botfes mais (+) e menos (-).

Quando o volume estiver completamente desligado, o icone de volume na barra INFO
ficard vermelho. Quando vocé aumenta o volume, ele fica verde. Além disso, enquanto o
aparelho esté na tela de detecgéo, o volume pode ser ajustado diretamente com os botdes
mais (+) e menos (-), sem entrar em OPCOES. Ao desligar e ligar o dispositivo, ele
comegara com o Ultimo nivel de volume escolhido. Como o nivel do volume afeta o
consumo de energia, recomendamos ndo aumenta-lo mais do que o necessario.

VIBRACAO
Esta opgdo é usada para ajustar o nivel de vibracéo.

Este recurso fornece feedback ao usuario, produzindo um efeito de vibrag&o quando um
alvo é detectado. Pode ser usado de forma independente ou em conjunto com a resposta
de &udio. Quando a resposta de audio esta desativada, todos os feedbacks sédo fornecidos
ao usuario como vibragcdo somente durante a detecgédo do alvo.

A vibragéo possui 5 niveis e é ajustada com os botdes mais (+) e menos (-). Quando
definido como 0, o recurso de vibragéo é completamente desativado. Se a vibracao estiver
definida para o 1° nivel, o dispositivo fornece sinais de vibracéo longos e em 5 fornece
sinais de vibrag&o curtos. A magnitude do efeito de vibragdo pode variar de acordo com a
profundidade do alvo e a velocidade de balanco. A vibragéo funciona apenas em modos
de movimento. Funciona
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nos modos estaticos apenas em caso de sobrecarga. Quando a vibragéo estiver ativa, o icone de

vibragdo na barra INFO ficara verde; quando a vibragéo estiver desativada, ficara vermelho.

A vibragdo pode néo ser sentida no modo All Metal com sinais fracos; sera sentido a medida que o
sinal ficar mais forte. Em outras palavras, a vibragdo ndo comeca na profundidade onde os tons de
audio sdo ouvidos, mas em uma profundidade menor. Portanto, se vocé estiver detectando apenas
com vibragao e os tons de audio estiverem desligados, vocé poderé perder sinais mais fracos e

mais profundos.

A velocidade de vibragdo é constante no modo pontual e ndo pode ser ajustada. A vibracéo esta
desligada na posigédo 0. Os valores de 1 a 5 fornecem o mesmo nivel de vibragcdo no modo pontual.
Quando a vibragédo é usada no modo pontual, a velocidade da vibragdo aumenta a medida que o
alvo se aproxima e atinge o nivel maximo acima do centro do alvo. Ao desligar e ligar o dispositivo,

ele comecara com o ultimo nivel de vibragéo que vocé escolheu.

VOLUME DE TECLA

Ele é usado para ajustar o volume dos sons das teclas de acordo com sua preferéncia pessoal
usando os botdes mais (+) e menos (-).

Possui 5 niveis. A medida que o nivel aumenta, o volume aumenta e vice-versa.

No nivel 0, o volume estara desligado e nenhum som sera ouvido quando as teclas forem

pressionadas.

BRILHO

Ele permite ajustar o nivel de luz de fundo da tela de acordo com sua preferéncia pessoal. Varia
entre 0-10 e é ajustado pelos botdes mais (+) e menos (-). No nivel 0, a luz de fundo esta desligada.
Aos 10, o brilho serd maximo. Os niveis maximos da luz de fundo afetardo o consumo de energia,

por isso recomendamos configuré-la para niveis mais baixos.

LUZ DE FUNDO DO TECLADO

Ele permite ajustar a luz de fundo da caixa do sistema e controlar os teclados. Possui 7 niveis e é
ajustado pelos botdes mais (+) e menos (-). No nivel 0, a luz de fundo do teclado esta desligada.
Aos 7, o brilho do teclado serd maximo. Os niveis maximos de luz de fundo do teclado afetaréo o

consumo de energia, por isso recomendamos configura-lo para niveis mais baixos.

LINGUAGEM
E usado para alterar o idioma operacional do dispositivo. INVENIO pode ser usado em 17 idiomas
diferentes. O dispositivo sera inicializado no idioma padréo definido de fabrica. Vocé pode alterar

o idioma selecionando esta opgéo e usando os botdes de mais (+) e menos (-). Depois de

selecionar o idioma, basta pressionar OK e o dispositivo mudaré para esse idioma automaticamente.

Ao desligar e ligar o dispositivo, ele comegara com o Ultimo idioma que vocé escolheu.

HORA/DATA

E usado para ajustar a hora e a data. Usando os botées mais (+) e menos (-), selecione a opgéo
(hora, minuto, dia etc.) que deseja ajustar.

A selecdo serda marcada em vermelho. Ajuste-o usando os botdes para cima e para baixo. Feito o
ajuste, pressione o botdo OK para salvar.

Depois que a hora e a data estiverem definidas, vocé sé podera altera-las manualmente novamente.
Em outras palavras, mesmo que vocé configure o dispositivo para os padrdes de fabrica, a hora e

a data permanecerao as mesmas.

NOTA: Se a hora e a data mudarem cada vez que vocé desligar e ligar o dispositivo, a bateria do

relégio pode estar acabando. Entre em contato com seu revendedor ou servigo técnico.

CM/POLEGADAS
E usado para alterar todas as unidades de comprimento (profundidade, altura, largura etc.) de
centimetros para polegadas. E ajustado com os botdes mais (+) e menos (-). A unidade selecionada

sera marcada em vermelho.
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OUTROS
ATUALIZAGAO DE SOFTWARE

Esta opgdo mostra a verséo do software instalada no seu dispositivo e também permite atualizar o
seu dispositivo. Todas as atualizagdes de software do INVENIO seréo publicadas na pagina do
produto em www.noktadetectors.com. Vocé pode seguir todas as atualizagdes e instrugdes desta

pagina.

CONFIGURAGOES DE FABRICA
Ele é usado para redefinir todas as opgdes e configura¢des do dispositivo para os padrdes de

fabrica.

Quando os padrdes de fabrica forem restaurados, todas as configuragdes, exceto hora, data e

idioma, seréo alteradas.

Para restaurar as configuracées de fabrica, pressione o botdo OK quando a
opgao for selecionada. "O sistema sera restaurado aos padrdes de fabrica.
tem certezatpe@dseia continiua:?" aparecera na tela. Se vocé pressionar OK, vera a segunda
mensagem "Vocé também deseja excluir todos 0s seus arquivos salvos nos arquivos?". Depois de
responder sim ou ndo, a mensagem "Deseja redefinir a rede neural para os padrdes de fabrica?"
aparecera na tela. Depois de responder sim ou néo, vocé vera a mensagem "Aguarde..." e uma
barra de progresso. Assim que a barra de progresso estiver cheia, o dispositivo sera restaurado

aos padrdes de fabrica e iniciard no modo Basico.

NOTA: Se vocé responder sim a "Vocé também deseja excluir todos os seus arquivos salvos nos

arquivos?" todos os graficos 3D e capturas de tela salvas nos arquivos seréo excluidos.

NOTA: Se vocé responder sim a "Deseja redefinir a rede neural para os padrdes de fabrica?" o

dispositivo excluira todas as alteragdes feitas na rede neural.

ARQUIVOS
Esta secéo do dispositivo permite acessar todos os gréficos 3D, significando telas de resultados,
capturas de tela e videos tutoriais. Vocé também pode transferir todos os arquivos salvos em

arquivos para uma unidade USB externa.

Copy Selscted

JOORAPHS

12 filelal - date : 2018.07.31

J0 DRAPHS
& filels) - date : 2008.07.27

20 GRAPHS
10 tilels) - data - 2018.07 .28

SCREENSHOTS
30 GRAPHS

TUTOAIAL VIDEOS 10 filels) - date 1 2018.07.23

3D DRAFHS
11 filels) - date : 2018.07.20

30 ORAPHS
30 filelsl - date s 20180715

Selecionar tudo

Seleciona todas as pastas ou arquivos.

Desmarcar todos

Desmarca todas as pastas ou arquivos.

Copiar selecionado

Copia as pastas ou arquivos selecionados para a unidade USB (exceto os videos tutoriais).

Excluir selecionado

Exclui as pastas ou arquivos selecionados (exceto os videos tutoriais).

ARQUIVOS 3D

Todos os gréaficos 3D salvos, ou seja, as telas de resultados, séo coletados
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nesta pasta. As telas de resultados s&o arquivadas em ordem cronoldgica. Os gréficos salvos
na mesma data séo numerados e arquivados na mesma pasta.
Os gréficos salvos em datas diferentes séo arquivados e listados de acordo com a data em

que foram salvos. Na visualizacdo de pastas, ao lado da pasta, vocé pode ver a data e o
ndmero de registros na pasta.

Quando os arquivos 3D s&o selecionados, para selecionar uma pasta, pressione o botéo de adi¢do (+).
A caixa de selecdo passara para a secdo adjacente. A pasta selecionada sera exibida em
laranja. Se varias pastas forem salvas, vocé podera usar os botdes para cima e para baixo
para navegar por elas e acessa-las pressionando o botdo OK. Uma vez na pasta, vocé pode
selecionar o registro usando os botées direcionais e abri-lo pressionando o botdo OK. Quando

quiser sair, basta pressionar o botdo VOLTAR.

ARCHIVES Copy Selected
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TUTORIAL VIDEDS Graph 10

2018-07-20- 13.39:18
Graph®

2018-07-20 - 11:20:29
Graph @

Um total de 6 pastas e 6 graficos 3D em cada pasta seréo exibidos em uma pagina. A medida

que o numero de telas e pastas de resultados aumenta, o dispositivo adicionara automaticamente

mais paginas. Os nimeros das paginas serdo exibidos na parte inferior da tela. Ao pressionar
o bot&o para baixo, vocé pode ir para a selecéo de pagina e selecionar a pagina desejada
usando os hotdes de mais (+) e menos (-). As pastas sdo exibidas em ordem cronolégica, da

mais recente para a mais antiga.

CAPTURAS DE TELA

Todas as capturas de tela tiradas séo armazenadas nesta segao.

Quando as capturas de tela sdo selecionadas, para selecionar uma pasta, pressione o botéo
de adicdo (+). A caixa de selecdo passara para a segao adjacente. A pasta selecionada sera
exibida em laranja. Se varias pastas forem salvas, vocé podera usar os botdes para cima e

para baixo para navegar por elas e acessa-las pressionando o botdo OK. Uma vez na pasta,
vocé pode selecionar o registro usando os botdes direcionais e abri-lo pressionando o botao

OK. Quando quiser sair, basta pressionar o botdo VOLTAR.
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Copy Selscted

Screenshols
& file|s] - dote - 2018.06.01

Screenshots
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Enquanto uma imagem é exibida na tela, se vocé pressionar o botdo SETTINGS, a mensagem
DELETE aparecera na parte superior. Se vocé pressionar o botdo OK, vera a mensagem "Tem
certeza que deseja excluir os itens selecionados?". Pressione OK para excluir e ir para o

préximo registro.
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DELETE

0K

Um total de 6 pastas e 6 capturas de tela em cada pasta seréo exibidas em uma pagina. A
medida que o nimero de capturas de tela e pastas aumenta, o dispositivo adiciona
automaticanent: It ais maginas. Os nimeros das paginas serdo exibidos na parte inferior da
tela. Ao pressionar o botéo para baixo, vocé pode ir para a selecéo de pagina e selecionar a
pagina desejada usando os botdes de mais (+) e menos (-). As pastas sé@o exibidas em ordem

cronolégica, da mais recente para a mais antiga.

VIDEOS TUTURIAIS

Nesta secéo, vocé pode encontrar videos tutoriais agrupados em diferentes titulos. Selecione
a pasta desejada e pressione o botdo OK. Todos os videos dentro da pasta seréo listados.

Usando os botdes direcionais, selecione o video que deseja assistir e pressione OK.

- 1- IPTU SENSOR CALIBRATION - GROUND BALANCE
- 2- DETECTION SCREENS

- 3. SEARCH MODES

- 4- SEARCHING AND SCANNING

- - GROUND ANOMALY & CAVITY

- & ANALYZING THE 30 GRAPH SCREEN AND NEURAL NETWORY

10 FILES

SCREENSHOTS

< TUTORIAL VIDE

Assim que o video for aberto, os botdes funcionarédo conforme abaixo:

Botdes de mais (+) e menos (-): Controlam o volume.

Botdes para cima e para baixo: permitem navegar entre os videos e avanga-los e retroceder

enquanto estéo sendo reproduzidos.

Botdo OK: inicia e pausa o video.

Botdo BACK: Use para sair do video.
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EXCLUINDO OS ARQUIVOS E SALVANDO Vocé pode excluir
varios arquivos ou arquivos individuais dos arquivos ou salva-los em uma unidade USB (exceto

para os videos tutoriais).

Para excluir arquivos individuais:

Usando o botéo de adig&o (+), selecione a pequena caixa ao lado do arquivo ou pasta.

A caixa ficara laranja. Ao pressionar o botdo OK, uma marca de selecdo aparecera na caixa e a
linha ficara borrada. Clique no icone da lixeira ao lado da caixa e pressione OK. A mensagem de
aviso "Tem certeza que deseja excluir os itens selecionados?" aparecera na tela. Pressione OK

para confirmar.
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Are you sure you wanl to
delete the selacted item?

. ! 2018-07-27 - 1334048
- | Graph 1

-» 3D FILES

SCREENSHOTS

TUTORIAL VIDEDS

NOTA: Quando quiser excluir varios arquivos, vocé pode marcar as caixas ao lado dos arquivos e

usar a fungao "Excluir Selecionados" na parte superior.

Para excluir varios arquivos:

Para excluir varios arquivos ou pastas dos arquivos, quando o arquivo ou pasta for selecionado, va
em "Selecionar tudo" usando o botéo para cima (ele ficara laranja). Em seguida, pressione OK.
Todas as caixas pequenas serdo marcadas e todas as linhas aparecerdo desfocadas. Em seguida,
selecione "Excluir selecionados" na parte superior e pressione OK. A mensagem de aviso "Tem

certeza que deseja excluir os itens selecionados?" aparecera na tela. Pressione OK para confirmar.

USO DE MEMORIA USB EXTERNA

Vocé pode copiar os graficos 3D e capturas de tela para uma unidade USB e visualiza-los também
na unidade USB. Ao inserir a unidade USB no dispositivo, o icone USB na tela de arquivos
apareceré em branco. Selecione o icone USB usando o botéo de adicéo (+). O icone ficara laranja

e as pastas dentro dele seréo listadas.
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Quando uma unidade USB € inserida no dispositivo, o icone USB sera exibido na tela de arquivos
e na barra de INFO. Depois de sair dos arquivos, o icone USB nédo sera mais exibido na barra
INFO, mesmo que a unidade USB ainda esteja conectada. Se vocé abrir a tela de arquivos

novamente, o icone USB retornar& apés um curto periodo de tempo.

IMPORTANTE! N&o remova a unidade USB enquanto estiver nos arquivos

tela! Certifique-se de sair da tela de arquivos antes de remover a meméria USB.

Salvando em meméria USB externa

Usando o botéo de adi¢éo (+), selecione a pequena caixa ao lado do arquivo ou pasta.

A caixa ficara laranja. Ao pressionar o botdo OK, uma marca de selecéo aparecerd na caixa e a
linha ficaré borrada. Clique no icone USB préximo a caixa e pressione OK. A mensagem de aviso
"Tem certeza que deseja salvar os itens selecionados em um dispositivo de memdria externo??"

aparecera na tela. Pressione OK para confirmar.
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30 FILES
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NOTA: Quando quiser salvar varios arquivos, vocé pode marcar as caixas ao lado dos arquivos e

usar a fungdo "Salvar selecionados" na parte superior.

Para salvar varios arquivos ou pastas nos arquivos, enquanto o arquivo ou pasta estiver
selecionado, va em "Selecionar tudo” usando o botéo para cima (ele ficara laranja). Em seguida,
pressione OK. Todas as caixas pequenas serdo marcadas e todas as linhas aparecerdo desfocadas.
Em seguida, selecione "Copiar selecionado” na parte superior e pressione OK. A mensagem de
aviso "Tem certeza que deseja salvar os itens selecionados em um dispositivo de meméria

externo??" aparecera na tela.
Pressione OK para confirmar.

NOTA: Se desejar cancelar qualquer uma das opera¢des enquanto as mensagens de aviso séao

exibidas na tela, pressione o botdo BACK.

NOTA: Se ndo houver nenhuma unidade USB inserida durante o processo de salvamento, a

mensagem “"Nenhum dispositivo de meméria externo esté disponivel!" aparecera.

NOTA: Vocé pode visualizar as telas de resultados e as capturas de tela salvas na unidade USB

de um computador em formato de imagem.
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SETTINGS
Mode
Sensitivity
Subthreshold

Audio Boost Sround Ancmaly &

“ 5 Cavit
Discrimination '

Stabilizer

Audio Tone

Save

Mode Defaults

Calibrate the sensor

Permite que vocé acesse as configuragdes nas telas de detecgao, verificacéo e resultados.

Vocé pode navegar entre as opcdes com os botdes para cima e para baixo.

As configuracdes aparecem em branco quando desmarcadas. Eles ficam laranja quando
selecionados.

Modo

Quando vocé pressiona o botdo SETTINGS, o modo é a primeira opcéo selecionada.
Permite que vocé selecione o modo de pesquisa que vocé determinou com base nos alvos
e no seu campo de pesquisa. Selecione o modo usando os botdes direcionais. O modo
selecionado sera enquadrado em laranja e ficara ativo instantaneamente! Para sair da tela

pressione OK, BACK ou SETTINGS.

Sensibilidade

E a configuragéo de profundidade do dispositivo. Também é usado para eliminar os sinais
eletromagnéticos ambientais do ambiente circundante e os sinais de ruido transmitidos do
solo.

NOTA: Para obter desempenho méaximo em profundidade e eliminar o ruido causado pela
interferéncia eletromagnética, tente primeiro mudar a frequéncia.

No INVENIO Pro, quando a mudanca de frequéncia ndo é suficiente para eliminar o ruido,
vocé também pode alterar a frequéncia de operacéo (5kHz / 14kHz / 20kHz) do dispositivo.

A faixa de configuracéo de sensibilidade é de 1 a 99 e é predefinida para cada modo. Todos
os modos iniciam com as configuragées padréo. Eles podem ser modificados manualmente
guando necesséario. O ajuste de sensibilidade aplica-se ao modo selecionado; a configuracdo
modificada néo afeta a configuracéo de sensibilidade dos outros modos.

Quando a sensibilidade é selecionada, a barra de ajuste colorida é exibida na tela. Vocé
pode ajustar a sensibilidade entre 1-99 usando os botdes mais (+) e menos (-). O nivel
ajustado sera indicado pela cor laranja na barra e também sera mostrado numericamente

dentro do cursor.

NOTA: Se o solo estiver altamente mineralizado causando sobrecarga no dispositivo,
diminua o nivel de sensibilidade até que a mensagem "Sobrecarga” desapareca da tela.

NOTA: Né&o hé configuracéo de sensibilidade no modo Ground Anomaly & Cavity.

Sensibilidade em modos sem movimento

Sensibilidade no Modo Bésico:

O padréo de fabrica para a configuragao de sensibilidade é otimizado neste modo. Se as
condigdes ambientais e do solo permitirem, vocé podera obter maior profundidade de

deteccé@o aumentando a configuracéo de sensibilidade.

Durante a busca, se mudangas repentinas nas condi¢des climaticas, diferentes estruturas
do solo ou ruido ambiental estiverem causando desvios negativos ou positivos, aterre
novamente o equilibrio antes de alterar o nivel de sensibilidade. Se os desvios continuarem,
puxe o gatilho em sua dire¢éo uma vez e
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solte-o para sintonizar novamente o dispositivo manualmente. Se os desvios continuarem

com frequéncia, diminua a sensibilidade gradualmente e aterre novamente o equilibrio.

Sensibilidade no modo especialista:

Nos casos em que vocé deseja alterar a configuracéo de sensibilidade (mudancas
repentinas nas condi¢des climaticas, diferentes estruturas do solo ou ruido ambiental),
primeiro reajuste o equilibrio do solo. Se houver muitos desvios negativos ou positivos apés
o reequilibrio de aterramento, puxe o gatilho em sua diregdo uma vez e solte-o para reajustar
manualmente o dispositivo. Se os desvios ainda estiverem presentes, selecione

"Estabilizador" nas configuragdes e aumente o nivel "AutoReset".

Apesar de tudo o que foi mencionado acima, se os desvios ainda existirem, defina o
AutoReset para 1, diminua a sensibilidade gradualmente e aterre novamente o equilibrio.

Para obter informacdes detalhadas sobre outras configuragdes, leia as secoes relevantes
do manual.

Se as condi¢Ges ambientais e do solo permitirem, vocé podera obter maior profundidade

de detecgdo aumentando a configuragéo de sensibilidade.

Sensibilidade em modos de movimento

Sensibilidade no modo All Metal:

No modo All Metal, a configuragéo de sensibilidade causa um aumento ou diminui¢éo nos
sons de estalo e sinais falsos. A configuracéo de sensibilidade é uma preferéncia pessoal.
No entanto, é importante definir a configuracéo de sensibilidade para o nivel mais alto
possivel, onde ndo sejam ouvidos sons de estalo importantes, para evitar perder alvos
menores e mais profundos. Por exemplo; se o nivel de ruido for adequado para pesquisa e
for o mesmo nos niveis de sensibilidade 40 e 70, entdo 70 devera ser preferido. Usar os
niveis padréo de fabrica sera um bom ponto de partida até que vocé se familiarize e tenha

experiéncia com o dispositivo.

Sensibilidade nos modos répido e profundo:

Como a configuragéo de limite ndo esta disponivel nos modos de discriminacéo, vocé pode
aumentar a profundidade do dispositivo ou garantir uma operagdo sem ruido em diferentes
terrenos apenas usando a configuracéo de sensibilidade.

Para ajustar a sensibilidade nos modos Répido e Profundo, primeiro equilibre o solo
enguanto a sensibilidade esta na configuragao padréo. Apés a conclusédo do equilibrio do
solo, mantenha a bobina de busca estacionaria ou balance-a sobre o solo na altura de
busca. Reduza a sensibilidade se o dispositivo receber ruido. Caso contréario (certifique-se
de que a Discriminagao também esteja nas configuracdes padrao ao verificar isso), aumente
a sensibilidade gradualmente até que néo haja nenhum som de estalo. Se o dispositivo
comegar a receber ruido durante a busca, reduza a sensibilidade gradativamente.

NOTA: Como o modo Profundo oferece profundidade méxima, € um pouco mais barulhento
do que os outros modos. No entanto, devido as caracteristicas de design deste modo, o
ruido ser& maior no ar do que no solo. Leve este fato em consideragéo ao ajustar o nivel

de sensibilidade.

Sublimiar
Esta configuragéo destina-se ao uso por usuarios mais experientes; portanto, esta presente
apenas no modo Expert.

Esta configuracéo permite que vocé veja na tela os sinais que estéo abaixo do limite (falsos,

mudancas de terra e metal); portanto, normalmente néo é audivel.

O dispositivo define os niveis de limite e sublimiar automaticamente de acordo com o nivel
de sensibilidade. A medida que a sensibilidade aumenta, o nivel do limite diminui. Em
outras palavras, a area subliminar fica mais estreita.

Da mesma forma, a medida que a sensibilidade diminui, o nivel do limite aumenta e a area
do sublimiar fica mais ampla. Em resumo, a configuragdo Sublimiar permite ver os sinais
que caem nesta area e que normalmente néo séo audiveis ou visiveis.

A configuragdo do sublimiar consiste em 10 niveis ajustaveis com os botdes mais (+) e
menos (-). 0 é o padréo de fabrica. A medida que o nivel sublimiar aumenta, os sinais

inaudiveis serdo mostrados na cor cinza.

O dispositivo ndo discriminara sinais que estejam abaixo do nivel limite.
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DICA: Se o sinal detectado com a configuragédo de sublimiar for grande e vocé puder
aumentar o nivel de sensibilidade, podera levar o sinal acima do nivel de limiar e torna-lo
audivel aumentando a sensibilidade por um instante. Dessa forma, vocé pode verificar o
sinal e ver que tipo de alvo é.

Aumento de audio

Aumenta o som de sinais fracos recebidos de alvos pequenos ou profundos, facilitando a
deteccao desses alvos incertos. Esta ativo nos modos All Metal e Expert. Recomenda-se
que o reforgo de udio seja usado temporariamente ou conforme necessario, pois ndo
apenas aumentara o udio do sinal alvo, mas também aumentara o volume do ruido de
solo e dos sinais falsos junto com o zumbido limite.

Audio Boost consiste em 5 niveis. Como padréo de fabrica, o nivel Audio Boost é definido
como 3 no modo All Metal e 5 no modo Expert. Para aumentar o nivel de aumento de
audio, use os botdes mais (+) e menos (-).

Discriminacéo

Discriminagéo é a capacidade do dispositivo de ignorar todos os metais abaixo de um
determinado ID de alvo. No processo de discriminagéo, a faixa de ID filtrada é mostrada
na escala de ID colorida na parte superior da tela em preto. Por exemplo, se vocé definir
Discriminagdo como 30, 0-30 na escala de ID serd mostrado em preto e o dispositivo ndo

produzird uma resposta de audio para metais com IDs entre 0-30.

SETTINGS

Mode

Sensilivity

Subthreshold
Audio Boost
Discrimination
Stabilizer
Audio Tone
Save

Mode Defaults

Calibrate the sensor

A discriminacéo néo pode ser usada nos modos Bésico e Anomalia e Cavidade do Solo.

O padrao de fabrica para discriminacéo € 0 para Expert e All Metal e 10 para outros.

Quando a discriminagéo é selecionada, a barra de ajuste colorida com um cursor
mostrando o nivel de discriminagéo é exibida na tela. Vocé pode ajustar o nivel de
discriminagéo usando os botdes mais (+) e menos (-). O nivel ajustado sera indicado pela

cor preta na barra e também serd mostrado numericamente dentro do cursor.

Para alterar o valor de discriminacéo, pressione o botdo SETTING e escolha Discriminagéo.
Diminua ou aumente o valor usando os botdes mais (+) ou menos (-). Lembre-se de que

certos alvos,
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além daqueles que vocé deseja ignorar, também podem ser perdidos ou seus sinais
podem ficar mais fracos ao usar a configuracéo de discriminagéo.

No caso de receber varios IDs para 0 mesmo alvo - digamos 35 e 55 - devido a orientacéo
do alvo ou & composigédo do préprio metal, se vocé definir a discriminagéo para 40, porque
35 caira na faixa filtrada, a intensidade do sinal, bem como a profundidade, podem diminuir.

NOTA: A configuragéo de discriminacéo funciona inversamente proporcional &

profundidade até o nivel 49 nos modos Rapido e Profundo. Por outras palavras, a medida
gue a discriminacdo aumenta, a estabilidade aumentara, mas a profundidade sera

reduzida e vice-versa. Acima de 49, porém, tanto a profundidade quanto o ruido aumentaréo.

Estabilizador

Esta configuracéo esta presente no modo Expert e no modo All Metal, mas tem funcdes
diferentes nestes modos:

Configuracéo do estabilizador no modo Expert:

Este recurso possui 2 subconfiguracdes: AutoReset e Estabilizador. Essas 2 configuracdes
sdo mostradas a direita e a esquerda na mesma janela. O estabilizador consiste em 5
niveis mostrados em bege, o AutoReset consiste em 3 cores mostradas em cinza. O nivel
ajustado de ambas as configuracdes é mostrado em laranja.

Se nenhuma barra laranja estiver presente, significa que ambas as configuracées estéo desativadas.

AutoReset e Estabilizador ndo podem ser usados simultaneamente. Ou seja, quando um
estiver ativo, o outro estara desligado e néo podera ser utilizado.

SETTINGS

Mode

Sensitivity

Subthreshold
Audio Boost
Discrimination
St

Audio Tone
Save

Mode Defaults

Calibrate the sensor

O AutoReset esta ativo na tela de detecgdo apenas com o sensor IPTU.
O estabilizador, por outro lado, pode ser usado em ambas as telas de detecgao.

Essas configuragdes sdo usadas para eliminar os desvios causados pelas mudancas no
solo e na temperatura. As derivas podem acontecer na dire¢do positiva ou negativa.
Durante desvios negativos, a barra Drift-Metal na parte inferior da tela subira para a
esquerda, na dire¢do do desvio. Como os desvios positivos tém o mesmo efeito que o
metal, estes fardo com que a barra seja preenchida para a direita, na dire¢o do metal.

Para eliminar esses desvios, primeiro puxe o gatilho uma vez em sua diregdo e solte-o
para sintonizar novamente o dispositivo manualmente. Se os desvios forem substanciais
e o reajuste ndo melhorar a situagéo, siga as etapas abaixo:

Se vocé estiver detectando com o sensor IPTU, aumente a configuracdo AutoReset

gradualmente até que os desvios sejam eliminados. No nivel 3, o dispositivo pode perder
sinais fracos. Portanto, se vocé suspeitar da presenga de metal em uma mancha, diminua
o nivel de AutoReset para examinar a mancha novamente.

Se os desvios continuarem, vocé pode aumentar a configuragéo do Estabilizador para 5
para elimina-los. A medida que o estabilizador aumenta, o dispositivo pode detectar sinais
mais fracos, mas ndo serd mais capaz de detectar os alvos se vocé mantiver a bobina
estacionaria ou varrer o alvo para frente e para tras.

Se vocé estiver detectando sem o sensor IPTU, podera eliminar os desvios aumentando
a configuragéo do Estabilizador somente quando o AutoReset for
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néo disponivel nesta tela. Portanto, vocé pode definir o estabilizador para niveis
maximos para se livrar dos desvios, mas tenha em mente que & medida que o
estabilizador aumenta, o dispositivo pode detectar sinais mais fracos, mas nédo sera
mais capaz de detectar os alvos se vocé mantiver a bobina estacionaria ou varrer para
frente e para tras sobre o alvo.

IMPORTANTE! Vocé pode aumentar a configuragdo do Estabilizador apenas na tela de
detecgdo. Assim que vocé acessar a tela de digitalizagéo, o dispositivo definira a
configuragdo do Estabilizador para 1. O AutoReset, por outro lado, permanecera no
Gltimo nivel ajustado.

IMPORTANTE! Ao passar da tela de deteccdo com sensor IPTU para tela de detecgcéo
sem sensor IPTU, ndo se esqueca de reajustar a configuracdo do Estabilizador!

NOTA: Se as alterag6es ambientais e de solo ndo causarem desvios, recomendamos
que voceé desative as configuragdes AutoReset e Estabilizador nas telas de detecgao
com e sem 0 sensor, respectivamente.

Estabilizador no modo All Metal:

Para que o modo All Metal funcione com preciséo, é necessario um som de limiar
estavel. Vocé nédo pode pesquisar no modo All Metal sem balanceamento de solo. As
mudancgas que ocorrem na estrutura do solo e nos niveis de mineralizacéo ap6s o
balanceamento do solo podem causar um aumento ou queda no zumbido de fundo e
perturbar a estabilidade do limiar, o que resultard em sinais falsos e, portanto, na falta
de sinais de pequenos metais. O estabilizador ajusta a velocidade com que o dispositivo
recupera seu limite de zumbido e elimina os efeitos negativos dos solos mineralizados.
Aumentar o nivel do Estabilizador em alta mineralizacéo permitird uma operagdo mais
estavel, evitando sinais falsos. Isto, no entanto, pode causar alguma perda de
profundidade e é normal.

NOTA : Em alta mineralizagdo, se vocé receber muitos sinais falsos sem interrupgéo no
zumbido limite, diminua a sensibilidade primeiro antes de aumentar o Estabilizador. Se
os sinais falsos continuarem, defina a sensibilidade de volta ao valor original e aumente
o Estabilizador.

Se a mineralizagao for baixa, vocé pode diminuir o nivel do Estabilizador e varrer a
bobina mais lentamente para uma deteccao mais profunda.

O estabilizador consiste em 10 niveis. O dispositivo iniciara no nivel 6. Recomenda-se

que o Estabilizador seja aumentado em alta mineralizagéo e diminuido em baixa
mineralizagao.

Tom de audio

Permite alterar os tons de resposta de audio alvo e o som limite de acordo com sua
preferéncia. Para cada grupo de metal (Ferroso, Ouro/N&o Ferroso, Nao Ferroso) a
frequéncia pode ser ajustada entre 150 Hz (15) e 700 Hz (70).

No recurso Audio Tone, os grupos de metais mencionados acima seréo indicados por
cores diferentes: Metais ferrosos em vermelho, metais dourados/néo ferrosos em
amarelo e metais ndo ferrosos em verde. O cursor em cada grupo de metal exibira a
frequéncia do tom de 4udio.
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Para ajustar o tom de &udio, selecione o grupo de metal cujo tom deseja alterar, usando
os botdes de mais (+) e menos (-). O
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o cursor ficaré laranja. Em seguida, pressione o botdo OK e usando os botbes mais (+)
e menos (-) novamente, ajuste a frequéncia.

O recurso Audio Tone néo esta presente nos modos Bésico e Anomalia e Cavidade de
Solo.

Se os pontos de interrupgéo do tom dos grupos de metal forem alterados com a
configuragao Tone Break, as frequéncias de tom selecionadas pela configura¢éo Audio
Tone serdo aplicadas as novas faixas de ID. Detalhes sobre a configuragdo Tone Break
séo fornecidos na préxima péagina.

Limite

No modo All Metal, a pesquisa é realizada com um zumbido continuo de fundo, também
conhecido como som limite. A intensidade deste zumbido afeta diretamente a
profundidade de detecgéo de alvos menores e mais profundos e é ajustada pela
configuragdo Limiar. Se o limite for definido muito alto, um sinal alvo fraco podera nao
ser ouvido. Pelo contrério, se o limite for muito baixo, vocé desiste da vantagem de
profundidade que esta configuracéo oferece. Por outras palavras, os sinais fracos de
alvos mais pequenos ou mais profundos podem nio ser percebidos. E recomendado
que usuarios comuns deixem esta configuragdo em seu valor padréo e que usuarios
experientes ajustem para o nivel mais alto onde ainda possam ouvir os sinais alvo
fracos.

Quando o limite é selecionado, a barra de ajuste colorida é exibida na tela. O limite
varia entre 1-99. O padréo de fabrica é 26. Vocé pode ajustar o nivel de limite usando
os botdes mais (+) e menos (-). O nivel ajustado tamhém sera mostrado numericamente
dentro do cursor.

O nivel de limite esta diretamente relacionado as configuragdes de Sensibilidade e
Estabilizador. Certifique-se de ler atentamente as se¢des relacionadas do manual.

A configuracéo de limite funciona somente no modo All Metal.

Monitorando
Quando o rastreamento esta ativado, o dispositivo rastreia continuamente as mudancgas

nas estruturas do solo e reconfigura automaticamente a configuracéo de equilibrio do
solo. As mudancas invisiveis no solo afetam a profundidade de detec¢do, bem como a
capacidade de discriminagédo do dispositivo, de modo que é possivel operar o dispositivo
com desempenho superior usando esse recurso em condi¢des de solo adequadas.

Quando o rastreamento estiver ativado, a palavra "Tracking" sera exibida no topo da
janela de equilibrio do solo e as altera¢des no valor do equilibrio do solo também serédo
mostradas na mesma janela.

NOTA: O rastreamento ndo funciona em modos sem movimento. Quando o rastreamento
estiver ativo, se vocé mudar para um modo sem movimento, o rastreamento sera

desativado e ficar4 automaticamente ativo novamente se vocé voltar para um modo de
movimento.

Para obter mais informacdes sobre rastreamento, consulte as se¢des relevantes do
manual.

iMask

E usado para eliminar sinais falsos causados por ruido de solo ou pedras quentes
durante a busca nos modos Réapido ou Profundo. Consiste em 3 niveis.

Seu valor padréo de fabrica é definido como 1. Vocé pode alterar o valor usando os
botdes de mais (+) e menos (-). O valor ajustado é mostrado em laranja.

Se ndo houver barras laranja, significa que o iMask esta desativado.

Se o dispositivo receber muitos sinais falsos devido a solo altamente mineralizado ou
rochas quentes nos modos Réapido ou Profundo, primeiro aterre novamente o equilibrio.
Se os sinais falsos continuarem, diminua a Sensibilidade e verifique novamente. Caso
os sinais falsos ainda existam, tente aumentar o valor da Discriminagéo.
Independentemente de tudo isso, se os sinais falsos ainda existirem, primeiro altere os
valores de Sensibilidade e Discriminagéo de volta aos niveis anteriores. Em seguida,
aumente o nivel do iMask até que os sinais falsos sejam eliminados.
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ficara laranja e o nimero entalhado na tela desaparecera.
No nivel maximo do iMask, os sinais falsos desaparecerdo ou serdo minimizados. No

entanto, em alguns casos, aumentar o iMask resultaré na perda de profundidade para Iron Audio

certos metais, como o cobre. . . X X P
Ajusta ou desliga o volume do tom baixo do ferro. Consiste em 5 niveis ajustaveis com

. os botdes mais (+) e menos (-). O padréo de fabrica é o nivel maximo. O nivel ajustado
NOTA: Ao detectar em 20kHz com o INVENIO Pro em solo tmido ou altamente - )
. . ) o € indicado na cor laranja.
mineralizado, para ndo perder metais menores de alta condutividade (prata, cobre, etc.),

é recomendado ndo aumentar muito o nivel do iMask. . . - N . A . -
5 é o nivel maximo. A medida que vocé o abaixa, o volume da resposta de audio que o

dispositivo produz para metais ferrosos diminuird. Quando estiver desligado, o audio do

ferro seré silenciado. Em outras palavras, o dispositivo detectara alvos ferrosos, o ID do
NOTA: Se o solo néo for altamente mineralizado ou ndo contiver muitas rochas quentes, L ) " ~ - -
, L alvo seré exibido na tela, mas o dispositivo ndo produzira nenhuma resposta de audio.
é recomendado definir o iMask para "0".

Filtro de entalhe Iron Audio esté ativo apenas nos modos Rapido e Profundo.

Filtro Notch é a capacidade do dispositivo de discriminar IDs de alvo Unicos ou mdltiplos,

ndo emitindo uma resposta de 4udio para eles. Quebra de tom

. o Nos modos Répido e Profundo, esta configuragéo é usada para ajustar os pontos de
Embora o Filtro Notch possa parecer semelhante a Discriminagéo a primeira vista, . . \ . . .
. o - . o interrupga: dos tons e iresposta alvo na faixa Target ID. Os pontos de interrupgéo do
essas duas configuracdes tém funcdes diferentes. Enquanto a Discriminacéo filtra todos

. . T o tom s&o diferentes nesses 2 modos. Usando o recurso Tone Break, para cada grupo de
os IDs entre 0 e o valor definido, o Filtro Notch discrimina os IDs individualmente. P grup

metal (Ferrous, Gold/Non-Ferrous, Non-Ferrous) vocé pode alterar o ponto onde o tom
baixo muda para o tom mais alto.

Com o Filtro Notch, vocé pode rejeitar um Unico ID ou varios IDs ao mesmo tempo. Este . . ) .
) . . Quando a configuragdo Tone Break é selecionada, os pontos de quebra de tom dos
processo ndo afeta nenhum ID abaixo ou acima dos IDs selecionados. Por exemplo, - . .
R ] . grupos de metal serdo mostrados dentro do cursor na barra colorida de ID. Existem 2
voceé pode filtrar IDs entre 31 e 35, bem como 50 simultaneamente. . - L.
pontos de interrup¢é@o de tom no modo Réapido e 1 no modo Profundo.

Para alterar os pontos de interrupgéo do tom, va até o ponto de interrupgéo que deseja
A configuragéo do Filtro Notch estéa disponivel apenas nos modos Réapido e Profundo. ~ Lo . . .
alterar usando os botdes direito e esquerdo e pressione OK. Em seguida, ajuste-o

. - . usando os botdes de mais (+) e menos (-). Durante o ajuste, o nimero no cursor mudara
Como usar a configuragao do filtro Notch B
' - . L e 0 cursor se movera na barra de ID.
O Filtro Notch néo pode ser usado dentro da faixa de Discriminagdo. Em outras palavras,

se a Discriminagéo estiver definida como 15, o Filtro Notch s6 podera ser aplicado aos N . . R . -
i N . . o ~ . Para dar um exemplo da explicagéo acima; digamos que vocé esteja no modo Rapido
IDs 16 ou superiores. Se vocé deseja cortar IDs 15 ou abaixo, primeiro vocé precisa . . ~ L .
e queira alterar os pontos de interrupgdo do tom. Primeiro, selecione Tone Break em

alterar o valor de Discriminag&o. CONFIGURAGCOES. A barra de ID e a quebra de tom

pontos dos grupos de metal seréo exibidos na tela. Usando os bot6es direcionais,

Para usar o Filtro Notch, pressione o botdo SETTINGS e usando os botdes para cima e ) A . -
digamos que vocé aumentou o ponto de interrupgdo do tom do metal ferroso de 40 para

para baixo, selecione-o nas opcdes. Na barra colorida de ID da tela, o primeiro ID que . T . . N
N ) . o ) 45. Em seguida, vocé diminuiu o ponto de interrup¢éo do tom do grupo ouro/metal n&o
vocé pode filtrar sera exibido dentro do cursor. Por exemplo, se Discriminagéo estiver . - - .
ferroso de 66 para 55. Neste caso, o dispositivo produzird um tom de ferro baixo para

definida como 15, ao selecionar Filtro Notch, o nimero 16 sera exibido dentro do cursor. ) -, .
todos 0s metais com IDs menores que 45, um tom médio para metais com IDs 45-55 e

um tom alto para metais com IDs iguais e maiores que 55 (se vocé também ajustou os

. R . . . . tons de audio, a frequéncia selecionada sera aplicado aos novos intervalos de ID).
Digamos que vocé queira rejeitar IDs entre 20-25 e 40. Usando os botdes de mais (+) e

menos (-), selecione o nimero 20 e pressione OK. O cursor ficara laranja e o nimero

20 sera marcado com uma linha preta na barra de ID. Em seguida, usando o botdo de
SETTINGS

adicdo (+), va até o nimero 25 e pressione OK. Agora, o intervalo 20-25 estara marcado
em preto na barra de ID. No mesmo Mode
Sensitivity

vez, o primeiro nimero do intervalo entalhado (20) sera exibido abaixo da barra e o 5 :
iscrimination

Ultimo numero do intervalo (25) sera exibido acima da barra de ID. Agora, usando o Wik

botéo de adicéo (+) novamente, va até o nimero 40 e pressione OK. Da mesma forma, Notch Filter
0 nimero 40 sera marcado com uma linha preta. Iron Audio

Audio Tone
Te Break

SETTINGS
Tracking

Mode
Save

Sensilivity

Mode Defaults

Discrimination
Calibrate the sensor

IMask
Notch Fi

Iron Audio

Audio Tone

Tone Break W Y T Salvar

T . ) ~ ’ ’
- INVENIO permite salvar suas configuragdes durante a pesquisa. Depois de salvar suas

Save

configuragdes, o dispositivo iniciara com as configuracdes salvas na préxima inicializacéo.

Mode Defaults

Calibrate the sensor

A fungéo Salvar também salva as alteracdes feitas em outros modos, independentemente

do modo em que vocé estd quando executa a fung¢éo Salvar. O dispositivo inicia no
Ultimo modo onde a fungéo salvar

Para aceitar de volta os IDs filtrados, selecione Filtro Notch em CONFIGURAGCOES. O

. A . -~ - ~ foi realizada.
cursor aparecera onde vocé o deixou pela Gltima vez e ficara branco. Usando o bot&o - . . o
’ . . : ) A funcao Salvar salva todas as configuracdes, exceto equilibrio de solo, rastreamento e
mais (+) ou menos (-), mova o cursor até o ID que deseja aceitar e pressione OK. Junto o
) - mudanca de frequéncia.
com o cursor, a linha preta ird
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fornecer dados precisos. Por este motivo, vocé deve calibrar o sensor na inicializacéo.
A funcéo Salvar funciona em todos os modos, exceto nos modos Béasico e Anomalia
e Cavidade do Solo.

Primeiro, ajuste o comprimento do eixo e o &ngulo da bobina para a posi¢éo de

Padrdes de modo busca. Para calibrar o sensor, coloque a bobina sensora em uma superficie plana,
Isso é usado para redefinir as configuragdes do modo de volta aos padrdes de ajuste o angulo da bobina sensora para que fique paralelo ao solo e encoste-a em
fabrica. Ele restaura os padrdes de fabrica do modo atualmente em uso e n&o altera um objeto fixo, como uma arvore, pedra ou parede. Se n&o houver lugar para apoia-

as configuracGes de outros modos ou as opgdes do dispositivo. lo, segure-o firmemente com a mé&o. Pressione o botdo CONFIGURAGOES e
selecione "Calibrar o sensor". A mensagem "Coloque a bobina em uma superficie
Quando vocé seleciona Padrdes de modo, a mensagem de aviso "O modo atual plana conforme mostrado na figura e pressione ok sera exibida na tela. Pressione o,

serd restaurado para os padrdes de fabrica. Tem certeza de que deseja continuar?" botdo OK. Vocé vera a mensagem Calibrando o sensor, aguarde.” Assim que a

aparecerd. Ao pressionar OK, a mensagem "Aguarde..." e a barra de progresso barra de progresso estiver cheia, a calibragéo sera concluida e o dispositivo revertera

apareceréo. Quando a barra estiver cheia, o dispositivo voltara automaticamente a automaticamente para a tela de detecgéo do modo selecionado.

tela de deteccéo.

A funcéo Padrdes de modo funciona em todos os modos, exceto nos modos Béasico
e Anomalia de solo e cavidade.
Calibrar o sensor

O sensor IPTU deve calcular sua altura e angulo para poder

PINPOINT

Pinpoint é encontrar o centro ou a localizagdo exata de um alvo detectado. 5) O som mais alto indica o centro do alvo. A medida que a bobina sai do alvo, o
som comega a diminuir e a coloragéo cinza passa a amarela.

O equilibrio do solo deve ser realizado adequadamente para garantir uma localizagao

precisa. Recomenda-se realizar o equilibrio do solo novamente antes de realizar

operagOes precisas em alteragdes nas estruturas do solo. 6) Marque a posigdo que proporciona o som mais alto usando uma ferramenta ou o
pé.

No modo pontual, o tom do sinal aumenta em tom e volume a medida que a bobina

de busca se aproxima do alvo. Neste modo, o dispositivo ndo discrimina nem fornece 7) Repita o procedimento acima mudando sua direcdo em 90°. As acdes a serem

IDs de alvo. Se o dispositivo estiver no modo de vibragéo, a velocidade da vibragao executadas em algumas direcdes diferentes restringirdo a area de destino e

aumentard a medida que vocé se aproximar do centro do alvo. fornecerdo os detalhes mais exatos do local de destino.

O Pinpoint funciona apenas nos modos de movimento (All Metal, Fast e Deep).

Para executar a localizagdo exata:

1) Depois que um alvo for detectado, mova a bobina de busca para o lado onde nédo
hé resposta do alvo e puxe o gatilho em sua direcéo e segure-o.

2) Uma barra vermelha aparecera na tela.

3) Mantendo o gatilho pressionado, aproxime a bobina detectora do alvo lentamente
e paralelamente ao solo.

4) O som do sinal fica mais forte e muda de tom a medida que se aproxima do centro
do alvo e a barra comeca a ficar cinza.

N}
[
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TELAS DE DETECGCAO

INVENIO possui 2 telas de detecgdo: uma com e outra sem sensor IPTU. A tela com o
sensor, sé funcionara plenamente, quando o sensor IPTU estiver acoplado ao aparelho, e
ele estiver ligado. Se a tela de detec¢céo com o sensor for usada enquanto o sensor nédo
estiver

ligado, o dispositivo detectara alvos e fornecera seus IDs, porém os recursos avan¢ados
(explicados mais detalhadamente no manual) nédo funcionarao.

Ja a tela de detecgdo sem sensor IPTU sempre pode ser utilizada, independentemente de

0 sensor estar acoplado ou néo.

Todos os modos, exceto Ground Anomaly & Cavity, funcionardo em ambas as telas. O
modo Ground Anomaly & Cavity funcionara na tela de deteccé@o apenas com o sensor. A
selecéo da tela de deteccé@o ndo tem efeito direto na operacéo dos modos. A principal
diferenca entre as 2 telas é a seguinte: Ao pesquisar na tela de detec¢do sem o sensor
IPTU, o dispositivo detecta os alvos e exibe apenas seus IDs. Por outro lado, ao pesquisar
na tela de detec¢do com o sensor IPTU, além dos IDs, o dispositivo também fornece

profundidade instantanea, formato e gréaficos 3D dos alvos detectados.

TELA DE DETECGAO COM SENSOR IPTU

Escalade ID de Alvo
Variando de 0 a 99, esta escala indica em qual grupo de metal se enquadra o ID do alvo
detectado. Cada grupo de metal é indicado por uma cor diferente. Por exemplo, rochas e
solos quentes negativos sédo mostrados pelas cores branca e marrom, metais ferrosos,
como o ferro, por vermelho, e ouro e metais néo ferrosos séo indicados pelas cores amarela

e verde. Quando um alvo é detectado, o cursor apontara para o ID do alvo na balanca.

Os IDs filtrados pelas configurag6es de Discriminacéo e Filtro Notch séo mostrados em
preto nesta escala. Para obter mais informagdes, leia as se¢des sobre Target ID e Notch
Filter.

Indicador de mineralizagdo magnética O
indicador de mineralizacdo magnética varia de 0 a 99. Na inicializac&o, o indicador estara
vazio e 0 sera exibido em seu interior. Com base no nivel de mineralizagdo magnética, este
gréfico ficard amarelo e o nivel de mineralizagédo também seré indicado numericamente

dentro do gréafico.

Esta medicéo pode ser resumida como o nivel de propriedade magnética e intensidade do
solo. Simplesmente, se vocé estiver trabalhando em uma &rea que contenha minerais
intensos e magnetizados, o nivel sera alto. Se voceé estiver trabalhando em terreno menos

intenso, o nivel sera baixo.

Essa medic&o é importante sob dois aspectos. Primeiro, em terrenos com alta mineralizacao
magnética, a profundidade de busca € baixa e os usuarios devem estar cientes deste fato.
Em segundo lugar, a mineralizacdo magnética € uma propriedade que é particularmente

observada em rochas mineralizadas e esta
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a medicao desempenha um papel importante para que o dispositivo elimine os sinais falsos

produzidos por essas rochas.

O Indicador de Mineralizagdo Magnética sera exibido na tela em todos os modos, exceto
no modo Anomalia do Solo e Cavidade. Vocé pode remové-lo pressionando o botdo INFO.

Ele voltara a tela quando vocé pressionar o botéo INFO novamente.

Janela de equilibrio do solo
A janela de equilibrio do solo é dividida em 2 partes: A parte superior mostra as alteragdes
instantaneas no valor do equilibrio do solo durante a pesquisa e a parte inferior mostra o

valor ajustado do equilibrio do solo.

A janela Ground Balance sera exibida na tela em todos os modos, exceto no modo Ground
Anomaly & Cavity. Vocé pode remové-lo pressionando o botdo INFO. Ele voltara a tela

quando vocé pressionar o botdo INFO novamente.

Para aprenaer como equiiibrar o solo do INVENIO, leia a secéo intitulada "Ground Balance".

Indicador de Altura
Mostra a altura da bobina de busca na barra, em centimetros ou polegadas.
A altura de busca ideal para o tipo de bobina de busca anexada ¢ indicada na cor verde. Se
voceé segurar a bobina sensora em uma altura diferente da recomendada, isso seré indicado
pela cor vermelha na barra.

Indicador de profundidade
Mostra a profundidade do alvo detectado, em centimetros ou polegadas.
Ele varia entre 0 a 150+ (0-60+ em polegadas). Em outras palavras, para profundidades
superiores a 150cms (60"), mostrara 150+ (60+ em polegadas).
Ap6s a deteccédo do alvo, a barra subird e a profundidade do alvo seré indicada
numericamente. A leitura de profundidade pode variar com base no tamanho e orientacéo
do alvo, tipo de metal e condicées do solo.

IMPORTANTE! Para ver a profundidade do alvo instantaneamente em modos sem

movimento, vocé precisa balancar a bobina de busca mais lentamente.

Deriva - Barra de metal

Esta barra esta presente apenas nos modos Basico e Especialista.

Todos os sinais obtidos pelo dispositivo, bem como os desvios, durante a busca, séo
mostrados nesta barra.

Mudangas no solo e na temperatura, bem como ruido ambiental, podem levar a desvios
negativos e positivos. Durante desvios negativos, a barra sera preenchida na direcéo do
DRIFT, proporcionalmente a forca do desvio.

Quando o dispositivo detecta um metal ou uma rocha quente positiva ou se ocorrer um
desvio positivo, a barra desta vez sera preenchida na dire¢do METAL, novamente em
proporcéo a forga do sinal ou ao desvio.

Zoom
E usado para ampliar ou reduzir gréficos de sinais alvo. Ao usar esse recurso, vocé pode

ampliar graficos de sinais menores e reduzir os maiores para melhor examina-los.

Se desejar, vocé pode alterar a escala de zoom com os bot6es para cima e para baixo.

Campo de Detecgéo 3D

Durante a pesquisa vocé pode observar o seguinte no campo de deteccéo 3D:

* Todos os movimentos da bobina de busca - esquerda, direita, para cima e para baixo,

* A &rea total digitalizada,
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* O comprimento e a largura da area digitalizada aumentando e diminuindo o zoom na

imagem do solo,

* Os graficos 3D de todos os sinais alvo com separagéo de alvos de acordo com grupos
de metal.

Além disso, esse campo de detec¢do avancado permite rastrear sua varredura dentro de
um determinado periodo de tempo e ver os alvos detectados.

TELA DE DETECGAO SEM SENSOR IPTU

Adjunted

90,00

MODOS DE PESQUISA

INVENIO possui 6 modos de busca, projetados para diferentes terrenos e alvos. 3 desses
modos séo estaticos (Basic, Expert e Ground Anomaly & Cavity) e 3 séo modos dinamicos
(All Metal, Fast e Deep).

SETTINGS
Mode
Sensilivity
Subthreshold

Audio Boost Ground Ancmaly &

. Cavity
Discrimination
Stabilizer

Audio Tone

Save

Mode Defaults

Calibrate the sensor

Os modos estaticos sdo modos sem movimento. Em outras palavras, o dispositivo ira
gerar uma resposta de audio quando vocé mantiver a bobina estacionaria sem balangar
sobre o alvo. A resposta de dudio aumenta em volume & medida que a bobina se

aproxima do alvo. Esses modos s@o recomendados para metais maiores e mais profundos.

Os modos dinamicos, por outro lado, s&o modos de movimento. Vocé deve varrer a
bobina exploradora de um lado para o outro para detectar metal. Se a bobina sensora
néo se mover, o dispositivo ndo fornecera nenhuma resposta de audio, mesmo que a
bobina esteja sobre um alvo de metal. Esses modos sdo usados para detectar alvos
menores, como moedas.

O dispositivo iniciard no modo Basico na inicializagdo. Para alterar o modo de pesquisa,
pressione o botdo SETTINGS e selecione MODE. Vocé pode navegar entre os modos
usando os botdes direito e esquerdo e selecionar o que deseja.

Todos os modos, exceto Ground Anomaly & Cavity, funcionardo em ambas as telas. O
modo Ground Anomaly & Cavity funcionara na detecgéo
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As funcdes da escala de identificacédo do alvo, do indicador de mineralizagdo magnética,
da janela de equilibrio do solo e da barra Drift-Metal sdo as mesmas da tela de deteccéo
com o sensor IPTU. Para

por esse motivo, ndo serdo explicados novamente nesta secédo. Se desejar, leia a secéo
acima intitulada "Tela de Detec¢cdo com Sensor IPTU".

Indicador de ID de Alvo
Ap6s a deteccédo do alvo, o ID sera exibido aqui. Varia de 00 a 99 e da uma ideia ao
usudrio sobre qual pode ser o alvo.

Para obter mais detalhes sobre o ID do alvo, leia a se¢éo relevante do manual.

Tela de detecgéo de alvo
Durante a pesquisa, os sinais, bem como as intensidades dos sinais de metais, rochas

positivas e desvios positivos podem ser observados nesta secéo.

Os sinais alvo séo definidos por cores diferentes, assim como na escala de identificagdo
de cores. Os metais ferrosos séo mostrados em vermelho e os metais n&o ferrosos séo
mostrados nas cores amarela e verde. Os sinais dos IDs de alvo discriminados pelas
configuracdes de Discriminacéo e Filtro Notch s&o indicados na cor cinza.

tela apenas com o sensor. A selecdo da tela de deteccé@o ndo tem efeito direto na
operacéo dos modos. A principal diferenga entre as 2 telas é a seguinte: Ao pesquisar na
tela de detecgao sem o sensor IPTU, o dispositivo detecta os alvos e exibe apenas seus
IDs. Por outro lado, ao pesquisar na tela de detecgdo com o sensor IPTU, além dos IDs,
o dispositivo também fornece profundidade instantanea, formato e gréaficos 3D dos alvos
detectados.

Modos sem movimento
IMPORTANTE! Para uma operagdo mais estavel, tente manter a bobina consistentemente
na mesma altura acima do solo onde vocé sintonizou o detector.

IMPORTANTE! Se vocé reajustar o detector sobre metal, o desvio estara no lado
negativo (na direcdo DRIFT na barra Drift-Metal na parte inferior da tela) e o dispositivo
ndo detectard mais o alvo até que o detector seja reajustado. Além disso, a profundidade
do detector também diminuira.

IMPORTANTE! Nos modos sem movimento, o equilibrio do solo € muito importante para
uma deteccdo mais profunda e estavel. Recomenda-se que voceé siga a janela de
equilibrio do solo e equilibre novamente o seu dispositivo com base nas alteracdes
instantaneas do equilibrio do solo.

Bésico

Este modo foi projetado para iniciantes. N&o requer muitos ajustes e pode ser usado
ajustando apenas a configuracdo de sensibilidade.

No modo Basico, o intervalo de ID de destino é 00-99. 00-40 s&o metais ferrosos e 41-99
séo metais ndo ferrosos. Neste modo, os metais ferrosos com nimeros de identificacéo
entre 0 e 40 sdo discriminados por padréo de fabrica.

Ap6s a deteccédo do alvo no modo Basico, a barra na parte inferior da tela sera preenchida
a direita, na dire¢do METAL, proporcionalmente a intensidade do sinal.

No modo Baésico, o dispositivo gerard o mesmo tom de &udio para todos os alvos, mas
exibird o ID do alvo na tela. Ao mesmo tempo, o ID do alvo sera mostrado na escala de

ID de cores na parte superior com o
cursor.
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O limite neste modo € interno e nédo pode ser ajustado pelo usuario. Mudancgas no solo e
na temperatura podem levar a desvios no limiar. Os desvios de limite seréo refletidos na
barra na parte inferior

seja no sentido negativo (na dire¢do DRIFT) ou no sentido positivo (na dire¢do METAL).

O dispositivo emite uma resposta audivel nos desvios positivos e mostra o sinal alvo. Para
diferenciar entre um desvio positivo e um sinal metélico, preste atencéo ao tom e também
ao gréfico do sinal. Se a resposta de audio, bem como o gréafico do sinal, se estendem
ininterruptamente, as chances de o sinal ser um desvio positivo sdo altas.

Durante desvios negativos, por outro lado, a barra sera preenchida na dire¢do DRIFT, mas
o dispositivo ndo emitird nenhum som. Para eliminar desvios, puxe o gatilho uma vez em
sua diregéo e solte-o para sintonizar novamente o dispositivo manualmente. E recomendado

retornar periodicamente durante a pesquisa neste modo.

No modo Basico, se os desvios forem substanciais e o reajuste ndo melhorar a situagao,
diminua a sensibilidade gradualmente e reajuste o equilibrio. Se os desvios continuarem,
mude para Expert ou um dos outros modos para continuar sua pesquisa.

Especialista Este modo foi projetado para usuarios mais experientes. Embora funcione
em principio da mesma forma que o modo Basico, suas configuracées avancadas permitem

uma pesquisa mais profunda e estavel em todos os tipos de terreno.

Também no modo Expert, o dispositivo gerard o0 mesmo tom de audio para todos os alvos
e exibird o ID do alvo na tela. Ao mesmo tempo, o ID do alvo sera mostrado na escala de
ID de cores na parte superior com o cursor.

No modo Expert, o intervalo de ID de destino é 00-99. 00-40 s&o metais ferrosos e 41-99
sao ouro/metais nao ferrosos. Neste modo, vocé pode usar a configuragéo Discriminagao
e discriminar todos os IDs entre 0 e o valor definido de Discriminagao e pesquisar enquanto

ignora esses alvos.

O limite neste modo & interno e néo pode ser ajustado pelo usuério. Mudangas no solo e
na temperatura podem levar a desvios no limiar. Os desvios de limite ser&o refletidos na
barra na parte inferior

seja no sentido negativo (na dire¢cdo DRIFT) ou no sentido positivo (na dire¢do METAL).

O dispositivo emite uma resposta audivel nos desvios positivos e mostra o sinal alvo. Para
diferenciar entre um desvio positivo e um sinal metalico, preste atengdo ao tom e também
ao gréfico do sinal. Se a resposta de audio, bem como o gréfico do sinal, se estendem

ininterruptamente, as chances de o sinal ser um desvio positivo séo altas.

Durante desvios negativos, por outro lado, a barra sera preenchida na direcdo DRIFT, mas
o dispositivo ndo emitird nenhum som. Para eliminar desvios, puxe o gatilho uma vez em
sua diregéo e solte-o para sintonizar novamente o dispositivo manualmente. E recomendado
retornar periodicamente durante a pesquisa neste modo.

No modo Expert, se os desvios forem substanciais e o reajuste ndo melhorar a situagao,
leia a se¢ao sobre a configuracéo do Estabilizador no manual.

Anomalia e Cavidade do Solo

Este modo foi projetado para detectar alteracdes e anomalias no solo, bem como cavidades
subterraneas, como salas, tlneis e pordes. Os resultados obtidos nesta modalidade estdo
diretamente associados ao nivel de experiéncia do operador com detectores de metais.
Avaliar e interpretar os sinais neste modo requer relativamente mais pratica do que outros
modos. O dispositivo também pode detectar metais neste modo. No entanto, recomenda-

se gque este modo nao seja usado para deteccdo geral de metais, mas apenas em locais
onde se suspeite da presenca de uma cavidade.

Este modo funciona apenas com a tela de detecgdo com sensor IPTU, e € um modo
silencioso. Em outras palavras, o dispositivo ndo gera uma resposta de audio apés a

detecgao de uma anomalia ou cavidade.

Para mais detalhes, leia "Pesquisando no Modo de Anomalia de Solo e Cavidade".

Modos de movimento

Todo metal

Diferente dos modos Répido e Profundo, este modo apresenta um tom limite que é ouvido
continuamente em segundo plano.

O modo All Metal é usado de 2 maneiras diferentes no INVENIO: 1) com a configuracéo
Discriminagéo desabilitada em 0 2) com Discriminacéo habilitada (diferente de zero).
Quando o dispositivo for ligado pela primeira vez, a configuragéo de Discriminagéo estara
desativada. Quando a Discriminacéo esta definida como 0, o dispositivo ndo discrimina os
alvos e detecta todos os alvos (metais, rochas mineralizadas, etc.). A identificacéo do alvo
detectado € mostrada no display (exceto para pedras quentes negativas) e 0 mesmo tom
de audio é fornecido para todos os alvos.

O tom de audio aumenta de tom a medida que a bobina se aproxima do alvo.

Ao usar a configuracéo de Discriminagéo neste modo, o dispositivo emitird um tom ferroso
baixo para todos os alvos abaixo do nivel de configuragdo de Discriminag&o ajustado e um
tom mais alto para todos os alvos acima da configuragéo de Discriminagéo, que muda de
tom conforme a bobina se aproxima do alvo. Digamos que vocé defina a Discriminacéo
para 20. O dispositivo ird gerar um tom de ferro baixo para todos os metais com ID de 0 a
20 e um tom mais alto para todos os alvos com ID de 21 a 99. Apds a detec¢éo do alvo, o
limite ficar& momentaneamente silencioso e apenas a resposta de audio do alvo sera
ouvida. A duragéo do siléncio do limiar esta diretamente relacionada ao nivel do
Estabilizador.

As configuracdes de sensibilidade, limite e estabilizador neste modo séo otimizadas para
fornecer o melhor desempenho em diferentes terrenos. Vocé pode modificar essas
configuragdes com base nas condig¢Ges do solo.

Recomendamos usar o modo All Metal quando a discriminacé@o n&o for importante e ndo

usé-lo em areas com muito lixo.

Modo rapido

Este é o modo de discriminacgéo de 3 tons projetado para cacar moedas, especialmente
em locais inGteis, como parques. Neste modo, o dispositivo produz um tom baixo para
alvos ferrosos com IDs 0-40, um tom médio para ouro e metais néo ferrosos com IDs
41-66 e um tom alto para metais ndo ferrosos com IDs 67-99, como prata, latéo e cobre.

Usando o recurso Tone Break, vocé pode ajustar os pontos de interrupgéo dos tons de
resposta alvo na faixa Target ID.

Neste modo, vocé pode usar a configuragéo Discriminagéo para ignorar alvos indesejados.
O valor padrao de Discriminacéo é definido como 10. Recomendamos que vocé altere

esse valor de acordo com o tipo de alvo que vocé esta procurando.

Modo Profundo

Recomendado especialmente para caga a reliquias. Devido & sua profundidade, este
modo é um pouco mais barulhento que os outros modos. No entanto, devido as
caracteristicas de design deste modo, o ruido sera maior no ar do que no solo. Leve este

fato em consideracdo ao ajustar o nivel de sensibilidade.

Neste modo, o dispositivo produz um tom baixo para alvos ferrosos com IDs entre 0-40.
Para alvos com IDs 41-99, produz um tom mais alto que aumenta de tom a medida que a
bobina se aproxima do alvo. Usando o recurso Tone Break, vocé pode ajustar os pontos
de interrupcéo dos tons de resposta alvo na faixa Target ID.

Também neste modo vocé pode usar a configuragao Discriminag&o para ignorar alvos
indesejados. O valor padréo de Discriminagédo é definido como 10. Recomendamos que

vocé altere esse valor de acordo com o tipo de alvo que vocé esta procurando.

IMPORTANTE! Vocé nédo pode obter telas de resultados, ou seja, graficos 3D, nos
modos de movimento.
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Leia a se¢do a seguir com muito cuidado antes de operar o dispositivo. Isto é
importante para obter o melhor desempenho do seu detector!

CONEXAO E EMPARELHAMENTO SEM FIO

A caixa, o eixo e a alca do sistema INVENIO se comunicam sem fio.

Normalmente, a caixa do sistema, o eixo e a alca sdo emparelhados antes de serem
enviados da fabrica. Portanto, eles se conectaréo diretamente na inicializagéo.

Siga as etapas de emparelhamento abaixo se nenhuma conexao for estabelecida:

1. Certifique-se de que a caixa do sistema, o eixo e a alca estejam desligados.

2. Enquanto pressiona o botdo SCAN na alca, coloque o interruptor ON/OFF no eixo na
posicéo ON. O LED na alga comegara a piscar em vermelho.

3. Enquanto pressiona o botdo Zoom In na caixa do sistema, ligue a caixa do sistema -
nao solte o botédo! Quando o emparelhamento for bem-sucedido, o LED piscara em
verde duas vezes e apagara. Agora vocé pode soltar o botéo.

4. Assim que o emparelhamento for concluido, a caixa do sistema, o eixo e a alga se

conectardo automaticamente na inicializagéo.

NOTA: Vocé podera ouvir o som do circuito do relé no eixo durante o emparelhamento;
isto é normal.

Vocé pode acompanhar o status da conexdo sem fio no icone WiFi na barra INFO
localizada na parte inferior da tela. Se o icone estiver verde, significa que ha conexao.

Se o icone estiver vermelho, significa que ndo ha conexao.

Se o Wireless Shaft Channel estiver desligado em OPCOES, o

a conexao sera perdida, o LED na alga comecara a piscar em vermelho e o icone WiFi
na barra de INFO também ficaré vermelho.

Da mesma forma, se a conexao for perdida por qualquer motivo, o LED na alga comegara
a piscar em vermelho. Quando a conexao for restabelecida, o LED piscara duas vezes
em verde.

PESQUISA Todos

os modos do INVENIO, exceto Anomalia de Solo e Cavidade, funcionam em 2 telas de
detecgéo diferentes - uma com e outra sem o sensor IPTU. O modo Ground Anomaly &
Cavity funcionaré na tela de detecgao apenas com o sensor. A selegao da tela de
detecgdo nédo tem efeito direto na operagéo dos modos. A principal diferenca entre as 2
telas é a seguinte: Ao pesquisar na tela de detecgédo sem o sensor IPTU, o dispositivo
detecta os alvos e exibe apenas seus IDs. Por outro lado, ao pesquisar na tela de
deteccdo com o sensor IPTU, além dos IDs, o dispositivo também fornece profundidade
instantanea, formato e gréaficos 3D dos alvos detectados.

PESQUISA NA TELA DE DETECGAO COM SENSOR IPTU

A. CALIBRAGAO DO SENSOR

1. Primeiro, ajuste o comprimento do eixo e o angulo da bobina para a posi¢céo de busca.
Em seguida, coloque a bobina sensora em uma superficie plana, ajuste o angulo da
bobina sensora para que fique paralela ao solo e encoste-a em um objeto fixo, como
uma &rvore, pedra ou parede. Se ndo houver lugar para apoia-lo, segure-o firmemente
com a mao.

2. Ligue a caixa do sistema, o eixo e a alga.

3. Pressione o botdo CONFIGURAGOES e selecione "Calibrar o sensor".

4. Pressione o botdo OK e aguarde o processo de calibragéo ser concluido.
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concluido. Assim que a barra de progresso estiver cheia, a calibragdo sera concluida e
o dispositivo revertera automaticamente para a tela de deteccéo do modo selecionado.

NOTA: Se vocé for pesquisar usando a tela de detecgdo sem o sensor IPTU, nédo sera
necessario fazer o processo de calibragéo.

B. BALANCO DO SOLO

Especialmente se vocé usar um dos modos sem movimento, vocé deve equilibrar o
detector com o solo antes de iniciar a busca. O balanceamento do solo desempenha um
grande papel na minimizacdo de sinais falsos e na obtengéo de formatos de alvos.

Todos os detalhes relativos ao equilibrio do solo séo explicados nas se¢des relevantes
do manual.

C. PESQUISA
Para obter dados precisos na tela de detecgdo com o sensor IPTU, primeiro certifique-

se de que o sensor IPTU esteja devidamente calibrado.

Durante a pesquisa nesta tela, a altura da bobina acima do solo é critica para que o
sensor obtenha dados precisos. Por este motivo, preste atencéo ao indicador de altura
na tela. A altura de pesquisa ideal é mostrada em verde no indicador. Para obter os
melhores resultados durante a pesquisa e digitalizacao, preste atencdo em manter a
bobina de pesquisa dentro da area verde.

Ao pesquisar nesta tela, vocé pode ver os movimentos da bobina em tempo real no
campo de detecgdo 3D. A medida que a bobina detectora se move para frente ou para
tras, o solo de deteccéo 3D desliza. As areas examinadas pela bobina de busca seréao
pintadas em cinza na tela. Vocé pode ver quanta area foi digitalizada aumentando e
diminuindo 0 zoom no solo. Quando vocé aumenta ou diminui 0 zoom no solo, os sinais
do alvo e a bobina de busca também serdo ampliados ou reduzidos. O zoom n&o afeta
a escala do terreno. Por exemplo, se a bobina exploradora varrer uma area de 1 metro
enquanto vocé aumenta ou diminui o0 zoom no solo no maximo, a area total varrida ainda
ser4 mostrada como 1 metro na tela de resultados.

Funcéo TRACE: Quando vocé pressiona o botdo TRACE e ativa esta fun¢éo, a tela
seguiré a bobina e girard na mesma direcéo.

Ao pressionar o botdo TRACE, a palavra TRACE sera exibida na barra INFO.

Quando vocé detecta um alvo na tela de detec¢do com o sensor IPTU, o ID do alvo seréa
exibido no cursor na barra colorida de ID na parte superior da tela. Ao mesmo tempo, o
sinal obtido do alvo sera exibido em um gréfico 3D e colorido de acordo com o tipo de
alvo. Os metais ferrosos séo indicados em vermelho, os metais dourados/néo ferrosos
em amarelo e os metais néo ferrosos séo indicados em verde. Além disso, a profundidade
do alvo detectado serd mostrada instantaneamente no indicador de profundidade.

Durante a pesquisa nesta tela, podem ocorrer desvios em ambas as dire¢cdes na barra

Drift-Metal na parte inferior. Quando a barra enche na direcéo do Drift, nada sera exibido
no campo de detecgdo 3D e o dispositivo ndo produzira nenhum audio. Quando a deriva
acontece no metal
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direc&o, por outro lado, um grafico plano e continuo aparecera no terreno de detecgao
e o dispositivo produzira uma resposta de audio.

Nesse caso, puxe o gatilho uma vez em sua direcdo e solte-o para sintonizar novamente
o dispositivo manualmente. Se os desvios ainda estiverem presentes, vocé pode usar

as configuracdes AutoReset e Estabilizador para elimina-los. Por favor, leia as se¢des
relevantes do manual para obter mais detalhes.

O grafico do sinal 3D permanecera na tela enquanto vocé ndo mover a bobina sensora.
Depois de mover a bobina, ela permanecera na tela por cerca de 3 minutos e depois
desaparecera. A medida que o solo de deteccéo 3D desliza, os sinais podem sair da
tela. Se vocé voltar aos locais onde obteve os sinais em 3 minutos, podera ver os
gréaficos 3D novamente.

Na tela de detecg@o com sensor IPTU, vocé pode usar o botdo CLR para limpar a tela.
Cada vez que vocé pressionar o botdo CLR, todos os dados da tela serdo apagados e
a bobina de busca ira para a origem e ficara centralizada na tela.

Vocé pode ampliar e reduzir os sinais alvo com os bot6es para cima e para baixo.

Os detalhes de uso mencionados acima séo comuns para todos os modos, exceto para
o modo Ground Anomaly & Cavity. Para o modo Ground Anomaly & Cavity, leia a
préxima segéo.

Pesquisando no modo de anomalia de solo e cavidade

A coisa mais importante que vocé precisa saber antes de usar este modo é que este
modo, diferente dos outros modos, ndo é um modo de “detec¢éo”, mas sim um modo
de “pesquisa’. Neste modo, o dispositivo detectara todas as anomalias e cavidades de
solo. As anomalias incluem, mas ndo estdo limitadas as seguintes: Diferentes tipos de
solo dentro da mesma area, rochas mineralizadas, solo perturbado, etc. Da mesma
forma, as cavidades podem ser listadas como: Salas, tineis, cavernas, porées e
sepulturas subterraneas. Recomenda-se que este modo ndo seja utilizado em campos
aleatdrios, mas apenas em locais de tamanho limitado onde se suspeite da presenca
de cavidade.

Antes de comecar a usar este modo, primeiro certifique-se de que o sensor IPTU esteja
devidamente calibrado.

A altura do reajuste serd mostrada no indicador de altura. Levantando a bobina até a
altura de reajuste, puxe o gatilho para trds uma vez e solte. A altura da varredura sera
marcada no indicador de altura. Abaixe a bobina até a altura de varredura e comece a
procurar. Durante a busca, a bobina deve permanecer dentro da area verde do indicador.
Isto € muito importante para que o dispositivo execute calculos corretos.

No modo Ground Anomaly & Cavity, todos os sinais obtidos do terra com o movimento
da bobina (efeito terra, anomalia de terra, cavidade ou metal), sdo indicados por pintura
na tela. Quando voce inicia a busca, o gréafico 3D do sinal obtido do solo parece maior
e mais forte por um curto periodo de tempo. Depois volta ao normal. Para que o
dispositivo execute célculos precisos neste modo, ele precisa coletar dados por um
determinado periodo de tempo. Portanto, é recomendado que vocé escaneie uma area
minima de 5 a 10 m? (54 a 108 pés?) ao redor da area suspeita.

Neste modo, o efeito de solo € indicado em amarelo, metais e rochas quentes positivas
em vermelho, e anomalia de solo e cavidade sédo indicadas em cinza ou azul, com base
na intensidade do sinal. Em alta mineralizagao, o dispositivo pode ficar vermelho, assim
como nas rochas quentes positivas.

Além disso, os sinais dos alvos pintados em vermelho s&o mostrados com o pico
voltado para cima e os sinais dos alvos pintados em cinza e azul sdo mostrados com o
pico voltado para baixo.

Neste modo, o dispositivo ndo fornece nenhuma resposta de audio. Todos os alvos e
sinais s&o mostrados apenas visualmente na tela. Por esse motivo, vocé deve seguir a
tela com atengdo enquanto pesquisa mais. Se
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necessario, vocé pode aumentar e diminuir o zoom na tela.

Se for detectado um metal ou uma rocha quente positiva, o ID do alvo ser& exibido na

barra de ID na parte superior. A barra de ID do alvo neste modo é branca e n&o colorida
€omo nos outros modos.

NOTA: Neste modo, alvos com IDs entre 0-10 ou acima de 97 indicam rochas quentes
positivas. As vezes, rochas mineralizadas e vulcanicas podem gerar tais IDs e a
presenca de anomalias no solo € muito comum ao seu redor. Portanto, os sinais de
cavidade obtidos nessas areas nem sempre pertencem a cavidades reais.

O grafico do sinal 3D permanecera na tela enquanto vocé ndo mover a bobina de busca
como nos outros modos. Depois de mover a bobina, ela permanecera na tela por cerca
de 6 minutos e depois desaparecera. A medida que o solo de detecgéo 3D desliza, os
sinais podem sair da tela.

Se vocé voltar aos locais onde obteve os sinais em 6 minutos, podera ver os graficos
3D novamente.

DIGITALIZANDO COM SENSOR IPTU

A funcéo de digitalizac&@o funciona apenas em modos sem movimento. O dispositivo ndo mudara
para a tela de digitalizacdo nos modos de movimento!

Para conseguir obter os gréaficos 3D e os formatos dos alvos detectados na tela de
busca com o sensor IPTU, é necessario realizar uma varredura. Para fazer isso, siga
as etapas abaixo:

a. Primeiro, afaste-se da area onde vocé recebe o sinal alvo.
b. Em seguida, pressione o botdo de digitalizacdo uma vez e solte. O dispositivo mudara

para a tela de digitalizagao. Diferente da tela de detec¢éo, a tela de varredura € um

fundo branco e xadrez.

c. Pressione e segure o bot&o limpar. Ao ver a bobina centralizada na tela, solte o bot&o.

d. Ao pressionar e segurar o botdo de varredura, balance a bobina da esquerda para a
direita lentamente e faca a varredura sobre o alvo, comeg¢ando um pouco longe de onde
o sinal esta comecando e até que a bobina esteja completamente fora do sinal alvo. As
coisas mais importantes que vocé deve prestar atencéo durante a varredura sdo manter
a bobina de busca estavel e paralela ao solo, e sobrepor levemente cada varredura,
sem lacunas entre elas. Vocé pode ver as lacunas claramente na tela. Se vocé estiver
no modo Ground Anomaly & Cavity, manter a altura da bobina de busca dentro da area
verde do indicador também é muito importante.

NOTA: N&o solte o botdo SCAN enquanto ouvir o sinal alvo. Se o botdo SCAN for
liberado e pressionado novamente, as formas néo ficardo corretas e havera lacunas
entre os pontos inicial e final da digitalizagéo.

Exceto para o modo Ground Anomaly & Cavity, as areas onde o dispositivo recebe sinal
serdo pintadas em vermelho. No modo Ground Anomaly & Cavity, por outro lado,
quando vocé inicia a varredura pela primeira vez, o
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LIGAR O DISPOSITIVO E PESQUISAR

a pintura ficard em vermelho ou azul por um curto periodo de tempo independente do alvo. A

seguir a pintura sera feita de acordo com o tipo de metal assim como na tela de busca.

DICA: Uma vez concluida a digitalizagéo, se vocé balangar a bobina de detecgéo sobre as
bordas da area digitalizada com varreduras curtas e limpar os pontos sem sinais de alvo, o

dispositivo obtera dados brutos muito melhores.

e. Assim que a digitalizacéo for concluida, solte o botéo de digitalizac&o.

Se desejar, vocé pode verificar varios alvos ao mesmo tempo mantendo pressionado o botéo
SCAN ou digitaliza-los um por um pressionando e soltando o botdo SCAN a cada vez. Em
cada caso, os graficos e formas 3D de todos os alvos aparecerdo em uma Unica tela de

resultados.

NOTA: Alvos com intensidade de sinal superior a 40 na barra Drift-Metal localizada na parte
inferior da tela (n&o presente em Ground Anomaly & Cavity) produzirdo melhores formatos.
Para sinais fracos com intensidade de sinal inferior a 40, vocé pode aumentar a sensibilidade

para aumentar a intensidade do sinal.

NOTA: Na tela de varredura, se vocé varrer os alvos sem pressionar o botdo SCAN, o
dispositivo produzird uma resposta de audio, mas néo pintara na tela. Se vocé pressionar o

botdo OK nesse caso, o dispositivo ird para a tela de resultados, mas a tela ficara em branco.

O tempo para atualizar a tela de varredura (dados a serem apagados da tela) é de cerca de 8
minutos para os modos sem movimento e movimento e cerca de 16 minutos para o modo

Anomalia e Cavidade do Solo. Na tela de digitalizac&o, diferente das telas de detecc¢éo, as

partes visiveis da tela serdo apagadas.

IMPORTANTE! Se ocorrerem desvios fortes quando vocé for para a tela de varredura,

primeiro puxe o gatilho em sua dire¢cdo uma vez e solte para sintonizar novamente o dispositivo

manualmente. Se os desvios ainda estiverem presentes, pressione o botdo VOLTAR para ir
para a tela de detecgé@o. Em seguida, pressione o botdo SETTINGS, selecione a opgao
AutoReset e ajuste-a para um nivel para eliminar os desvios. Caso os desvios ainda estejam
presentes, va para a tela de varredura, pressione o botdo SETTINGS e diminua o nivel de
sensibilidade.

IMPORTANTE! Se ocorrer sobrecarga na tela de digitalizag&o, seré necessario pressionar o
botdo SETTINGS e diminuir a sensibilidade.

Para medir o campo pelo processo de digitalizagéo:

Vocé pode usar o processo de varredura apenas para medir o campo em que esta. Para fazer

isso, pressione e segure o botdo SCAN, comece a caminhar em linha reta e faca a varredura
sem balancar a bobina. Vocé pode aplicar este processo em todos os campos com formatos
diferentes, circulares ou quadrados. Assim que a digitalizagéo for concluida, solte o botdo
SCAN e pressione OK. Uma tela de resultados vazia apareceré na tela. Pressione o botao
OK novamente e a area digitalizada sera mostrada linearmente. Usando a escala na tela,

vocé pode ver as dimensdes da area digitalizada com preciséo de 94% a 97%.

A imagem de exemplo abaixo pertence a uma tela de resultados de 200x250cm. (6,7'x8,3")
area digitalizada.

DASHBOARD

PESQUISANDO NA TELA DE DETECGAO SEM SENSOR IPTU

Durante a busca na tela de deteccé@o sem o sensor IPTU, todos os sinais alvo, incluindo sinais
falsos, sdo mostrados em uma janela do osciloscépio em execugao com graficos 2D. Com
base no tipo de metal, o sinal alvo € mostrado na mesma cor que a barra de identificagdo na
parte superior. Os IDs filtrados pela configuracdo Discriminagao séo indicados na cor cinza,

mas o dispositivo ndo fornece resposta de audio para esses alvos.

Apbs a detecgdo do alvo, o gréfico 2D do sinal alvo atingira o pico de acordo com a intensidade
do sinal. Vocé pode ampliar ou reduzir o grafico do sinal com a funcéo de zoom. Apés a
deteccdo do alvo, a barra Drift-Metal ser& preenchida na direcdo METAL e o ID do alvo sera
mostrado na janela de ID do alvo na parte inferior e com um cursor na barra colorida de ID do

alvo na parte superior.

Durante a pesquisa nesta tela, podem ocorrer desvios em ambas as dire¢gdes na barra Drift-

Metal. Quando a barra enche na diregdo DRIFT, nada sera exibido no osciloscépio e o
dispositivo ndo produzird nenhum &udio. Por outro lado, quando o desvio ocorre na diregao
METAL, um grafico plano e continuo aparecera no osciloscopio e o dispositivo produzirad uma

resposta de audio.

Nesse caso, primeiro puxe o gatilho uma vez em sua diregéo e solte-o para sintonizar
novamente o dispositivo manualmente. Se os desvios ainda estiverem presentes, vocé pode
usar a configuracéo do Estabilizador para elimina-los. No entanto, lembre-se de que a medida
que a configuracéo do estabilizador aumenta, o dispositivo pode detectar sinais mais fracos,
mas nédo serd mais capaz de detectar os alvos se vocé mantiver a bobina estacionaria ou

varrer o alvo para frente e para tras.
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TELA DE RESULTADOS

O INVENIO permite ao usuario visualizar os graficos 3D dos alvos detectados e analisa-los. Quando vocé estiver no ultimo alvo, se pressionar o botdo OK novamente, podera ver os

pontos inicial e final da varredura, bem como todos os movimentos da bobina desenhados

linearmente.

Depois de detectar uma anomalia ou cavidade de metal ou solo na tela de deteccdo com o
sensor IPTU, e digitaliza-los na tela de varredura, agora vocé pode ir para a tela de resultados

pressionando o botdo OK e analisar os gréaficos 3D obtidos desses alvos .

NOTA: Os gréaficos 3D fornecidos na tela de resultados mostram a forma geral do alvo; ndo
fornece detalhes. Por exemplo, vocé pode ver o formato aproximado de uma estatua ou de
uma arma, mas nao consegue ver os detalhes desses objetos. Os graficos de alvos com

formato quadrado, retangulo, circulo ou bast&o ficardo mais claros.

NOTA: Em alguns casos, um lado de um alvo quadrado pode aparecer mais longo na tela,
dependendo da direcéo da digitalizagdo. Da mesma forma, as formas circulares podem

parecer elipticas.

NOTA: Se vocé estiver usando a bobina grande INV56, os formatos de alvos pequenos e ~ j
OPCOES DE GRAFICO 3D

Ele é exibido no lado esquerdo da tela de resultados. Se desejar, vocé pode remové-lo da

rasos podem aparecer em forma de bastéo.

Quando vocé vai para a tela de resultados, a vista superior do alvo sera exibida. Quando as tela pressionando o botdo CONFIGURACOES e o PAINEL aparecera no lado esquerdo da
OPCOES DE GRAFICO 3D sao exibidas na tela, para girar o grafico, vocé precisa remover tela (leia a proxima segao).

as OPCOES DE GRAFICO 3D da tela pressionando o botdo CONFIGURACOES ou o botéo
VOLTAR. Usando os bhotdes direcionais, vocé pode girar o grafico 360° e analisa-lo de todos
os angulos (esta é a funcdo ROTATE). Além disso, pressionando o botdo PAN ROTATE 30 GRAPH OPTIONS. $/enal Widthiem
vocé pode alternar para a funcéo pan e usando os bot6es direcionais novamente, vocé pode d i

deslizar a tela para a direita e para a esquerda ou para cima e para baixo, bem como

aumentar e diminuir o zoom da imagem.

- Gl RAR - o

Vocé pode ver os seguintes dados na tela de resultados:

o—
| TOP VIEW

(1) NIVEL DE PROCESSO DE SINAL

Para alguns alvos, o dispositivo processa os dados brutos obtidos as vezes em 4 niveis e
para alguns alvos, as vezes em 5 niveis e fornece os dados obtidos no 4° ou no 5° nivel. O
nivel 0 indica os dados brutos. O usuério pode visualizar os dados em cada nivel usando os
botdes mais (+) e menos (-). Em alguns casos, os dados recolhidos pelo dispositivo podem
ndo ser os mais semelhantes ao alvo real. Além disso, em alguns casos, os dados brutos
podem ser os que melhor correspondem ao objetivo real.

(1) Aintensidade do sinal IMPORTANTE! O 3° nivel do processo do sinal mostra sempre os dados treinados pela
(2) O comprimento e largura do sinal (as dimensdes estimadas do alvo) inteligéncia artificial. Por este motivo, as opcdes de inteligéncia artificial ndo sdo apresentadas

(3) A 4rea digitalizada e suas dimensdes neste nivel. Para obter detalhes, leia a secéo Inteligéncia Artificial e Rede Neural.

(4) A profundidade estimada do alvo e o ID do alvo

- .
(5) O formato do alvo estimado (2) RESOLUGAO
E usado para aumentar a qualidade da imagem do gréfico 3D. O dispositivo ajusta a
NOTA: Se houver vérios alvos na area digitalizada, vocé podera vé-los todos na tela de

resultados resolucéo automaticamente com base no tamanho da area digitalizada. Se quiser ver o

gréafico com mais detalhes, é necessério diminuir a resolugéo.

Os alvos na tela de resultados sé&o indicados por cores de acordo com o grupo de metal em

que se enquadram, assim como na tela de deteccédo. Quando vocé pressiona o botdo OK na

. . . 3) SALVAR
tela de resultados, a barra colorida de ID do alvo apareceré na parte superior da tela e uma ®s

. . . E usado para salvar o grafico 3D nos arquivos. Ao selecionar Salvar, a mensagem de aviso
janela pop-up no alvo. Vocé pode ver onde o ID do alvo cai na barra de 1D, bem como o ID p 9 a 9

) . "Tem certeza que deseja salvar os dados?" aparecera na tela. Se vocé pressionar o botao
do alvo e a profundidade do alvo em cms. ou em polegadas na janela pop-up. q ) p p

OK, uma barra de progresso aparecera em uma janela. Quando a barra de progresso estiver
cheia, vocé verd a mensagem "Dados salvos com sucesso!" e o nimero do registro. Ao
pressionar o botéo OK, as opcdes do grafico 3D desapareceréo e a tela de resultados sera

Se varios alvos forem verificados, cada alvo sera exibido separadamente na tela de

. . . exibida. Assim que a tela de resultados for salva, "Excluir" sera exibido em vez da fungéo
resultados. Para ir de um alvo para outro e exibir os IDs e profundidades de cada alvo, q ’ ¢

pressione o botdo OK "Salvar" abaixo do gréafico
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TELA DE RESULTADOS

opcdes e a palavra "Salvo" serdo exibidas em verde na parte inferior do painel.

NOTA: Vocé pode abrir os graficos 3D salvos nos ARQUIVOS e executar todas
as funcBes acima, também posteriormente.

EXCLUIR
Assim que a tela de resultados for salva, "Excluir" seré exibido em vez de "Salvar"
em OPCOES DE GRAFICO 3D. Quando excluir for selecionado, a mensagem de
aviso "Tem certeza que deseja excluir os dados?" bem como o nimero do registro
aparecerdo na tela. Se vocé pressionar o botdo OK, uma barra de progresso
aparecerd em uma janela. Quando a barra de progresso estiver cheia, vocé vera
a mensagem "Dados excluidos com sucesso!" Ap0Os a excluséo, "Salvar" sera
exibido novamente em vez da fungdo "Excluir”.

PAINEL

Isso aparecera quando vocé remover as OPCOES DE GRAFICO 3D pressionando
0 botdo CONFIGURAGOES na tela de resultados. O DASHBOARD exibira a

data e hora, 0 modo de busca, a frequéncia e o tipo de bobina de busca utilizada
na obtencédo dos dados, bem como a resolugédo do grafico.

TOP VIEW

Se vocé pressionar o botdo CONFIGURACOES enquanto o painel estiver exibido,
a OPCAO GRAFICO 3D retornara a tela.

Se desejar, vocé pode remover o DASHBOARD da tela pressionando o botdo
INFO e visualizar o grafico em uma tela maior.

50L0/NON-FERRDUS

Signal Wiid

A direita estad uma tela de resultado de amostra obtida na anomalia do solo
& Modo cavidade:

Esta é a vista superior inicial:

DASHBRARD

TOP VIEW

Este é o gréafico 3D que pode ser visualizado em 360° usando os botbes
direcionais:

agthlem!

L] -
A

signat Le
140

P

No gréfico acima, ao pressionar o botédo OK, aparece o grafico abaixo mostrando
o ID do alvo:

10 ea

SOILIRIK FERROUS OLD/NUN FERRDUS

Sianal Lengthlcm)
160 240

Este é o grafico que mostra a area digitalizada do inicio ao fim e todas as
varreduras:

signal Lengthlem)
U 240 320
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INTELIGENCIA ARTIFICIAL E E NEURA

INVENIO é o primeiro detector de metais do mundo que utiliza inteligéncia artificial e

rede neural artificial. Vejamos primeiro o que inteligéncia artificial e rede neural
artificial significam:

Redes neurais artificiais séo programas de computador que podem formar e gerar
novas informagdes e realizar processos de tomada de decisdo, utilizando algoritmos
de aprendizagem adaptativos com a ajuda de receptores neurais que imitam a
estrutura neural biolégica do cérebro humano. A tarefa técnica da rede neural é
produzir uma saida em troca dos dados de entrada. Para que a rede faca isso, a rede
é treinada com determinadas amostras. Depois, a rede atinge o nivel de fazer
generalizagdes e decisdes abrangentes. Entéo, a rede determina a saida com a
habilidade adquirida.

A Rede Neural Artificial permite que o dispositivo fornega extracdes de formas
superiores, bem como indicacdes de profundidade, utilizando algoritmos de
aprendizagem adaptativos. Em outras palavras, seu dispositivo € um detector de

aprendizagem e, quanto mais voceé treina-lo, melhores formatos de alvo ele fornecera
com o tempo.

IMPORTANTE! A rede neural esta presente apenas nos modos Béasico e Especialista.

As principais etapas no treinamento do detector com rede neural sdo as seguintes:

Durante o processo de treinamento, o grafico 3D, idealmente, deve estar na vista
superior.

1. Depois de detectar um alvo e desenterra-lo, vocé precisa comparar o alvo com a
forma e o nivel de processamento do sinal fornecido pelo dispositivo.

2. Ao realizar uma varredura no alvo detectado, o dispositivo exibe automaticamente
o formato do alvo obtido no nivel de processo do sinal, 4 ou 5. Esses 2 niveis séo 0s
niveis treinaveis pela rede neural.

3. Primeiro, compare o alvo com as formas do 4° e 5° niveis. Em seguida, verifique a
forma no 3° nivel de processo do sinal. O terceiro nivel é o nivel que utiliza inteligéncia
artificial por padréo de fabrica.

30 GRAPH DFTIONS Sigral Wi dth|cm)

Resalution

Delete

4. Se a forma no 3° nivel se assemelhar mais ao alvo real, ndo sera necessario treinar
o detector.

5. Por outro lado, se uma das formas no 4° e 5° niveis se assemelhar mais ao alvo,
sera necessario treinar o detector. Para fazer isso, primeiro escolha o nivel 4 ou 5
dos niveis de processo do sinal.

6. Em seguida, pressione o botéo para baixo e selecione o alvo. O alvo serd marcado
em verde.

30 GRAPH DPTIONS S gnal wWidth[cm)

Sigral Process
Level

Resalution

Delete

7. Apos a selecdo do alvo, selecione Aprender e pressione o botdo OK. Quando o
processo for concluido, uma marca de sele¢ao aparecera na pequena caixa ao lado.
Pressionar o botdo OK na presen¢a de uma marca de selegéo significa treinar
novamente os dados e isso ndo é recomendado.

30 SRAPH OPTIONS Sigral Wi dthlcm)
Signal Process
Level
Resalution

[

Target

30 GRAPH DPTIONS S gnal W gt [em)
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IMPORTANTE! No caso de multiplos alvos, selecione "Alvo" nas opgdes e selecione
o alvo desejado usando os bot6es direito e esquerdo. Lembre-se de que diferentes
alvos podem ter diferentes niveis de processamento de sinal.

NOTA: Vocé também pode treinar o dispositivo posteriormente abrindo as telas de
resultados salvos nos Arquivos.




ESPECIFICACOES TECNICAS

Sistema operacional
Processo Gréfico
Sensor
Principio Operacional
Frequéncia de operagdo
Frequéncias de audio

Modos de pesquisa

Audio de Ferro
Quebra de tom

Filtro de entalhe

linguas

Equilibrio Terrestre

Identificar
Mudanga de frequéncia
Vibragao
Configuragéo de sensibilidade

ID de destino

Pesquisar bobinas

Mostrar
Luz de fundo
Lanterna LED

Peso
Comprimento

Bateria do eixo

Bateria da caixa do sistema

Bateria sobressalente da caixa do sistema
Vida atil da bateria do eixo
Vida til da bateria da caixa do sistema
Vida (til da bateria sobressalente da caixa do sistema

garantia

Patentes

Sistema Linux Embarcado

ABRIR GL
IPTU (Unidade Integrada de Rastreamento Posicional)
VLF

INVENIO: 14kHz INVENIO Pro: 5kHz / 14kHz / 20kHz

150 Hz - 700 Hz ajustavel

3 N&o Movimento (Bésico/Especialista/Anomalia de Solo e Cavidade) e
3 Movimento (Todo Metal / Réapido / Profundo)

Sim

Sim

Sim

Inglés/Alemaol/Grego/Turco/Francés/Italiano/Russo/
Arabe/Espanhol/Chinés/Persa/Bllgaro/Sérvio/

Romeno / Holandés / Portugués / Polonés

Automético / Manual / Rastreamento

Sim

Sim

Sim

01-99

00-99

INVENIO: INV28 Impermeével DD 28x18cm (11" x 7")
INV40 Impermeével DD 40x35cm (15,5" x 14")

INVENIO Pro: INV28 DD a prova d'agua 28x18cm (11" x 7")
INV40 Impermeével DD 40x35cm (15,5" x 14")

INV56 Impermeéavel DD 56x49cm (22" x 19")

Tela TFT RGB de 7" 800x480 18 bits

Sim

Sim

Caixa do sistema: 1,7 kg (com bateria de 5500 mAh) Eixo e alca: 2,4 kg

121cm -152cm ajustavel

7,4V 5400mAh Li-Po
7,4V 5500mAh Li-Po

7,4V 9500mAh Li-Po

Aproximadamente 9 horas

Aproximadamente 5 horas

Aproximadamente 9 horas

2 anos

Exibindo a forma e as dimensdes dos metais, exibindo a profundidade

de metais, exibindo anomalias/cavidades no solo.

A Nokta & Makro Detectors reserva-se o direito de alterar o design,
especificacdes ou acessorios sem aviso prévio e sem qualquer obrigacéo ou responsabilidade de qualquer espécie.
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